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Kurz-Referenzen Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

1 Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Einleitung Die Steuerungen und Module der Jetter AG verfiigen Uber eine Vielzahl von
Funktionen, die Uber Register fir den Anwender erreichbar sind. Jedes
Register und jeder digitale Ein- oder Ausgang ist durch eine eindeutige Num-
mer gekennzeichnet.

Anwendung Registernummern kommen zur Anwendung, wenn ...
Registernummer

= im Setup von JetSym ein Modulregister gelesen oder geschrieben werden
soll

= im JetSym-Anwenderprogramm ein Modulregister als Variable deklariert
werden soll

= in JetViewSoft ein Modulregister als Tag deklariert werden soll

Anwendung I/O-Nummer  I/O-Nummern kommen zur Anwendung, wenn

= im Setup von JetSym ein digitaler Eingang gelesen werden soll

= im Setup von JetSym ein digitaler Ausgang gelesen oder geschrieben
werden soll

= im JetSym-Anwenderprogramm ein digitaler Ein- oder Ausgang als Variab-
le deklariert werden soll

= in JetViewSoft ein digitaler Ein- oder Ausgang als Tag deklariert werden

soll
Inhalt
Thema Seite
Register und Modulregister ... 6
Register- und I/O-Nummern von JX3-Modulen am JC-3XX.......cccccceeeerrnnnnns 7
Registernummern von Slave-Modulen am JX2-Systembus............cc.c.ccccuee 8
Register- und I/O-Nummern von JX2-1/0-Modulen am JX2-Systembus........ 9
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1 Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Register und Modulregister

Definition Modulregister

Definition Register

Beispiel Modulregister

Beispiel Register

Modulregister sind die Daten-Schnittstelle des JX3-Moduls. Uber Modulregis-
ter lassen sich Prozess-, Konfigurations- und Diagnosedaten vom JX3-Modul
lesen bzw. zum JX3-Modul schreiben.

= Die Modulregister-Nummer ist innerhalb des Moduls eindeutig.

= Der Zugriff auf Modulregister im System erfolgt Giber die zugeordnete Re-
gisternummer.

Register sind die Daten-Schnittstelle der Steuerung und der angeschlossenen
Module. Uber Register kann der Anwender eigene Daten verwalten, die Steu-
erung konfigurieren und diagnostizieren, sowie auf Modulregister der ange-
schlossenen Module zugreifen.

= Die Registernummer ist innerhalb des Systems eindeutig.

= Auf Register kann im Anwenderprogramm der Steuerung, in einem
Setup-Fenster von JetSym oder in einer Visualisierung direkt zugegriffen
werden.

= Uber Registernummern erfolgt der Zugriff auf die Modulregister des
JX3-Moduls.

Uber das Modulregister 9 ist die Betriebssystem-Version eines Moduls
JX3-Al4 erreichbar.

Ein Modul JX3-System ist an eine Steuerung JC-3xx angeschlossen. Das
Modul hat die Modulnummer 2.

1

IDDDBEGEE

2 3
Nr. Teil Funktion
1 Registernummer direkt verwendbar
2 Register-Préfix 10002: fur das erste an einer Steuerung JC-3xx
angeschlossene JX3-Modul
3 Modulregister-Nummer zzzz = 0009: Betriebssystem-Version

Im Setup-Fenster von JetSym kann direkt Uber die Registernummer
100020009 die Betriebssystem-Version 1.2.0.0 ausgelesen werden.

Hame Hummer Inhalt Ty
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==
47 i
. 1
4| | >

& JCroo_Manual.stxs * | JC-x00c V1.04.00.04 (JETIP:192.16... [ |(E)fX]
P e

Jetter AG



Kurz-Referenzen

Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Register- und I/O-Nummern von JX3-Modulen am JC-3xx

Modulnummern einer
JX3-Station

Registernummern fiir
JX3-Module

I/O-Nummern fiir
JX3-Module

Beispiel

Die Modulnummern in einer JX3-Station werden folgendermafen ermittelt;

= Die Modulnummern werden von links nach rechts durchgezahlt, beginnend

bei 1.

= Das Spannungsversorgungsmodul JX3-PS1 erhalt keine Modulnummer.

Die Registernummer fur JX3-Module bei JC-3xx besteht aus:

Lt Jofolx|x]z]z]z]c¢z]|
Element Bedeutung Wertebereich
XX Modulnummer des Moduls in der JX3-Station 02..17
2zzz Modulregister-Nummer 0000 .... 9999
Die 1/O-Nummer fir JX3-Module bei JC-3xx besteht aus:
1 0 0 0 0 X X z z
Element Bedeutung Wertebereich
XX Modulnummer des Moduls in der JX3-Station 02..17
2z 1/O-Nummer des Moduls 1..16

An eine Steuerung JC-3xx sind mehrere JX3-Module angeschlossen.

[ocooooooooo]oopoooonoD)
AnO00nnn00SE onnooonnof|

[oooooooooo] oopooooooD]
e

Nummer
1

2
3
4

Modul
JC-3xx
JX3-A04
JX3-PS1
JX3-DIO16

Modulnummer

Register 110
siehe Dokumentation JC-3xx
10002zzzz 10000022z
10010zzzz 1000010zz
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1 Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Registernummern von Slave-Modulen am JX2-Systembus

Slave-Modulnummern
von Slave-Modulen

Registernummern fiir
Slave-Module

Beispiel

Die Slave-Modulnummern von intelligenten JX2-Slave-Modulen und JetMoves
am JX2-Systembus des JC-3xx werden folgendermalien ermittelt:

= Die Slave-Modulnummern werden von links nach rechts durchgezahlt,
beginnend bei 2.

= Das Spannungsversorgungsmodul JX2-PS1 erhalt keine
I/O-Modulnummer.

= Nicht intelligente JX2-I/0O-Module erhalten keine Slave-Modulnummer.

Die Registernummer fur Slave-Module am JX2-Systembus des JC-3xx
besteht aus folgenden Elementen:

Element Bedeutung Wertebereich
XX Slave-Modulnummer + 10 12 ... 27
2zz Modulregister-Nummer 000 .... 999

An eine Steuerung JC-3xx sind mehrere JM-200 Antriebe angeschlossen.

nla o]l 2 nlp[n] 3
1=’ =

o o o o

55
38
13

A OB

9]

Nummer Modul Slave-Modulnummer Register
1 JC-3xx 1 siehe Dokumentation
JC-3xx
2 JM-206 2 200012zzz
3 JM-206 3 200013zzz
8 Jetter AG
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Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Register- und I/O-Nummern von JX2-1/0-Modulen am JX2-Systembus

1/0-Modulnummern von
JX2-1/0-Modulen

Registernummern fir
JX2-1/0-Module

1/0-Nummern fiir
JX2-1/0-Module

Beispiel

Die I/O-Modulnummern von JX2-1/0-Modulen am JX2-Systembus des JC-3xx
werden folgendermalen ermittelt:

= Die I/O-Modulnummern werden von links nach rechts durchgezahit,
beginnend bei 2.

= Das Spannungsversorgungsmodul JX2-PS1 sowie die intelligenten
JX2-Slave-Module und JetMoves erhalten keine 1/O-Modulnummer.

Die Registernummer fur JX2-1/0-Module am JX2-Systembus des JC-3xx
besteht aus folgenden Elementen:

2 0 0 0 0 3 X X z

Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/0-Modulnummer minus 2 00 ...22
z Modulregister-Nummer 0...9

Die I/O-Nummer fiir JX2-1/0O-Module am JX2-Systembus des JC-3xx besteht
aus folgenden Elementen:

2 0 0 0 0 X X z z

Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/O-Modulnummer des Moduls 02..24
zz 1/O-Nummer des Moduls 1..16

An eine Steuerung JC-3xx sind mehrere JX2-1/0O-Module angeschlossen.

P4 ol

BSEI —

{Eo.

Nummer Modul 1/0-Modulnummer Register 110
1 JC-3xx 1 siehe Dokumentation JC-3xx
2 JX2-PS1 - - -
3 JX2-1D8 2 20000300z 2000002zz
4 JX2-CNT 3 20000301z 2000003zz
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1 Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Register- und I/O-Nummern von IP67-1/0-Modulen am JC-3xx

1/0-Modulnummern von Die I/O-Modulnummern von IP67-1/0-Modulen am JX2-Systembus des JC-3xx
IP67-1/0-Modulen werden folgendermalen ermittelt:

= Die I/O-Modulnummern werden Gber den Adressierungsschalter am Modul
selbst eingestellt.

= Zu den IP67-1/0O-Modulen zahlen LioN-S und LJX7-CSL Module.

Registernummern fiir Die Registernummer flr IP67-1/0-Module am JX2-Systembus des JC-3xx
IP67-1/0-Module besteht aus folgenden Elementen:

2 0 0 0 0 3 X X z

Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/0-Modulnummer minus 2 00 ...22
z Modulregister-Nummer 0...9
I/O-Nummern fiir Die I/O-Nummer fir IP67-1/0-Module am JX2-Systembus des JC-3xx besteht
IP67-1/0-Module aus folgenden Elementen:

2 0 0 0 0 X X z z

Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/0-Modulnummer des Moduls 02..24
zz 1/0O-Nummer des Moduls 1..16

Beispiel An eine Steuerung JC-3xx sind mehrere IP67-1/0-Module angeschlossen.
2 3
O e
%) g
B
=
9?@3 9:@'
@ig é@:@l
'3(2 93%)
é@i@) é@:@)
3@ 20
= =5y

Nummer Modul 1/0-Modulnummer Register 110
1 JC-3xx 1 siehe Dokumentation JC-3xx
2 LioN-S 2 20000300z 2000002zz
3 LioN-S 3 20000301z 2000003zz
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Kurz-Referenzen Register- und I/O-Nummerierung beim JC-3xx

Register- und I/O-Nummern von CANopen®-Modulen am
JX2-Systembus

1/0-Modulnummern von Die I/O-Modulnummern von CANopen®-Modulen am JX2-Systembus des
CANopen®-Modulen JC-3xx werden folgendermalien ermittelt:

= Die I/O-Modulnummern entsprechen meist der Node-ID des
CANopen®-Moduls.

= Ausnahmen: SMC EX120 und Lenze Frequenzumrichter.

Registernummern fir Die Registernummer fiir CANopen®-Module am JX2-Systembus des JC-3xx
CANopen®-Module besteht aus folgenden Elementen:

2 0 0 0 0 X X z z

Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/0-Modulnummer 70 ...79
z Modulregister-Nummer 00 ....99
1/0O-Nummern fir Die I/O-Nummer fir CANopen®-Module am JX2-Systembus des JC-3xx
CANopen®-Module besteht aus folgenden Elementen:

2 0 0 0 0 X X z z

Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/0-Modulnummer des Moduls 70 ...79
2z 1/0O-Nummer des Moduls 1..64
Beispiel An eine Steuerung JC-3xx ist ein CANopen®-Modul angeschlossen.
1

) )

2 [o ele e
i feee el
LLJ%' 1® ©1® @
Nummer Modul 1/0-Modulnummer Register 110
1 JC-3xx 1 siehe Dokumentation JC-3xx
2 Festo-CPX 2 2000070zz 2000070zz
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Kurz-Referenz JC-3xx

2 Kurz-Referenz JC-3xx

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register und Merker der Steuerungen JC-340, JC-350 in der Betriebssys-
tem-Version 1.14.0.00 und JC-360 in der Betriebssystem-Version
1.14.0.00, sowie die Belegung der Steckverbinder.

Allgemeine Registeriibersicht

100000 ... 100999 Electronic Data Sheet (EDS)
101000 ... 101999 Konfiguration
102000 ... 102999 Echtzeituhr

103000 ... 103999 Serielle Schnittstelle

104000 ... 104999 Ethernet
107000 ... 107499 SD-Karte
107500 ... 107599 Flash-Disk
108000 ... 108999 CPU/Backplane

200000 ... 209999
210000 ... 219999

Allg. Systemregister
Anwenderprogramm
220000 ... 229999 Steuerung der Bediengerate
230000 ... 239999 JetlP-Vernetzung

240000 ... 249999 JetSync

250000 ... 259999 Ethernet-Systembus
260000 ... 269999 Remote Scan

270000 ... 279999 Modbus/TCP

290000 ... 299999 E-Mail

310000 ... 319999 Filesystem / Datendateien
320000 ... 324999 FTP-Client

350000 ... 359999 Freiprogrammierbare IP-Schnittstelle
380000 ... 389999 Fehlerhistorie
390000 ... 399999 1/0-Vernetzung

1000000 ... 1001999 JC-340: Anwenderregister (remanent;
Int/Float)

JC-340: Anwenderregister (remanent;
Int/Float) mit Option -SD

JC-350: Anwenderregister (remanent;
Int/Float)

JC-360: Anwenderregister (remanent;
Int/Float)

JC-360: Anwenderregister (remanent;
Int/Float) mit Option -R

1000000 ... 1019999
1000000 ... 1029999
1000000 ... 1059999

1000000 ... 1119999

100xx0000 ... 100xx9999  JX3-Module (xx: 02 ... 17)
200002000 ... 200029999  JX2-Systembus

1GNN020000 ...
1GNN999999

Netzwerkregister (GNN: 000 .. 399)

Aligemeine 1/0-Ubersicht

20001 ... 36000 Virtuelle 1/0 fir RemoteScan
10000xx01 ... 10000xx16  JX3-Module (xx: 02 ... 17)
20000xx01 ... 20000xx16  JX2-Module (xx: 02 ... 24)
1000010101 ... Netzwerk

1399023216

Allgemeine Merkeriibersicht

0..255 Anwendermerker (remanent)
256 ... 2047 Uiberlagert mit Reg. 1000000 bis 1000055
2048 ... 2303 Spezialmerker

Electronic Data Sheet

100500 Schnittstelle (0 = CPU, 1 = JX3-Module)

100501 Modulnummer (2 ... 17)
Hier wird das EDS des angewahlten Moduls eingeblen-
det:

[Identification]

100600 Interne Versionsnummer
100601 Modulkennung

100602 ... Modulname (Registerstring)
100612

100613 Platinenrevision

100614 Platinenoptionen
[Production]

100700 Interne Versionsnummer
100701 ... Seriennummer (Registerstring)
100707

100708 Tag

100709 Monat

100710 Jahr

100711 TestNum.

100712 TestRev.

[Features] 1/0-Modul

100800 Interne Versionsnummer
100801 Diagnosekonfiguration
100802 Digitale Eingange
100803 Digitale Eingange invertiert
100804 Digitale Ausgange
100805 Digitale Ausgéange invertiert
100806 Zyklische Eingange
100807 Zyklische Ausgange
100808 Features

100809 Diagnosemaske
[Features] JX3-BN-ETH/JC-3xx
100800 Interne Versionsnummer
100801 MAC-Adresse (Jetter)
100802 MAC-Adresse (Gerat)
100803 Serielle Schnittstelle
100804 Schalter

100805 STX

100806 Remanente Register
100807 JX3-Bus

100808 CAN-Bus

100809 SD-Karte

100810 Motion-Control

100811 Intelligente Slave-Module
100812 HTTP / Email

100813 Modbus/TCP

100815 LED fir SD-Karte
100816 User-LEDs

100817 RTC

Konfiguration

Aus Datei /System/config.ini

101100 IP-Adresse
101101 Subnetzmaske
101102 Default Gateway
101103 DNS-Server
101132 Hostname Suffix-Typ
101133 ... Hostname (Registerstring)
101151
101164 Portnummer JetlP
101165 Portnummer STX Debugger
Vom System verwendet
101200 IP-Adresse
101201 Subnetzmaske
101202 Default Gateway
101203 DNS-Server
101232 Hostname Suffix-Typ
101233 ... Hostname (Registerstring)
101251
101264 Portnummer JetlP
101265 Portnummer STX Debugger
101908 CRC von ModConfig.da
Echtzeituhr
Direktzugriff
102910 Millisekunden
102911 Sekunden

Jetter AG
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2 Kurz-Referenz JC-3xx

102912 Minuten 104800 Gesendete Pakete
102913 Stunden 104801 Gesendete Bytes
102914 Wochentag (0 = Sonntag) 104802 Empfangene Pakete
102915 Tag 104803 Empfangene Bytes
102916 Monat 104804 Ungliltige Pakete
102917 Jahr 104805 Empfangene Pakete verworfen
Pufferzugriff 104806 Checksum-Fehler
- 104807 Verbindungen
lggggg I\S/Illllsekunden 104808 Trennungen
ekunden .
102922 Minuten 104809 Vgrblndungen verworfen
102923 Stunden 104810 Wiederholte Sendepakete
UDP
102924 Wochentag (0 = Sonntag)
102925 Tag 104900 Gesendete Pakete
102926 Monat 104901 Gesendete Bytes
102927 Jahr 104902 Empfangene Pakete
i 104903 Empfangene Bytes
102928 Lese/Schreibtrigger 104904 Ungilltige Pakete
104905 Empfangene Pakete verworfen
Serielle Schnittstelle 104906 Checksum-Fehler
103000 Fehlerstatus (bitcodiert)
Bit 14 = 1: framing error SD-Karte
g:ﬁ 13 N 1 gsg%oevrvror 107000 Bit 0 = 1: Karte vorhanden
103001 Protokoll Bit 1 = 1: Karte bereit
1: System-Logger 107001 1 = Karte schreibgeschiitzt
2: PRIM (ngr gU_Itig wenn Reg. 107000 = 3)
3: pcomX 107002 Grofke in MByte
103002 Baudrate (1200 ... 115200)
103003 Bits pro Zeichen (5 ... 8) Flash-Disk
103004 Stoppbits (1, 2)
103005 Paritat 107500 Status
0: keine 107501 Kommando
1: ungerade 30: lese Statistik
2: gerade Sektor Statistik
3:1 107510 gesamt
4:0 107511 benutzt
103006 0 = RS-232, 1 = RS-422, 3 = RS-485/2
103010 Sendepuffer 107512 geblockt
103011 Sendepufferfillstand 107513 frei
103012 Empfangspuffer (ohne Entfernen) Byte Statistik
103013 Empfangspuffer (mit Entfernen)
103014 Empfangspufferfiillstand ]g;gg? g:ﬁﬁg
103015 Empfangspuffer, 16 Bit, little endian 107522 blockt
L : geblocl
103016 Empfangspuffer, 16 Bit, big endian 107523 frei
103017 Empfangspuffer, 32 Bit, little endian
103018 Empfangspuffer, 32 Bit, big endian
103019 Fehlerzahler CPU / Backplane
108002 Alle LED ein/aus (bitcodiert)
Ethernet Bit 0: LED R
Bit 1: LED E
Ethernet Bit 2: LED D1
104100 ... MIB-Zahler Bit 3: LED D2
104156 108003 LEDR
ARP 0=aus
104200 Gesendete Requests 1 = langsam blinken
104201 Empfangene Requests 2 = schnell blinken
104202 Gesendete Responses 108004 EE_DEE
104203 Empfangene Responses 0= aus
104204 Dynamische Eintrage 1 = langsam blinken
104205 Statische Eintrage 2= et blinkon
104206 Veraltete Eintrége o
104250 Request erzwingen 3 =ein
P 108005 LED D1
0 =aus
104500 Gesendete Pakete 1 =langsam blinken
104501 Gesendete Bytes 2 = schnell blinken
104502 Empfangene Pakete 3=ein
104503 Empfangene Bytes 108006 LED D2
104504 Ungliltige Pakete 0=aus
104505 Empfangene Pakete verworfen 1 =langsam blinken
104506 Checksum-Fehler beim Empfang 2 = schnell blinken
104507 Sendepakete verworfen 3=ein
104508 Gesendete Fragmente 108007 LED SD
104509 Empfangene Fragmente 0=aus
104531 Aktuelle IP-Adresse (rw) 3=ein
104532 Aktuelle Subnetzmaske (rw) 108008 LED U1 bis U4 ein/aus (bitcodiert)
104533 Aktuelles Default Gateway (rw) Bit 0: LED U1
TCP Bit 1: LED U2
Bit 2: LED U3
14 Jetter AG
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Bit 3: LED U4 202960 Passwort fiir Systemkommandoregister (0x4246f74)
202961 Systemkommandoregister
. 102: Neustart der Steuerung
108010 DIP-Switch — alle Schalter
108011 DIP-Switch — Adresse 104: remanente Parameter zurlicksetzen
108012 DIP-Switch — Modus o
108015 Betriebsartenwahlschalter 122: Warte auf Kommunikation AUS
1=LOAD 123: Warte auf Kommunikation EIN
2=RUN
3=STOP 160: Task-Wechsel bei I/0-Zugriffen AUS
161: Task-Wechsel bei I/0-Zugriffen EIN
108020 Backplane-Revision . . .
108021 CPU Platinenrevision 310: Lade Konfigurationsdateien
311: Lade ModConfig.da
108099 EEPROM lIéschen (0x12345678) 312: Lade Ethernet-Systembus-Konfiguration
108100 ... EEPROM-Register auf Backplane
108227 313: Stop Ethernet-Systembus

330: JetlPScan-Client AUS

Allgemeine Systemregister 331: JetlPScan-Client EIN

200000 OS-Version (Major * 100 + Minor) .
200001 Anwenderprogramm lauft (Bit 0 = 1) 202962 g};sée_mﬁte}tuskrevg\;llstir | bei /O-Zugriff
200008 Fehlerregister 1 (identisch zu 210004) o= 1 Task-WWechsel bel L-cugrifien
Bit 1: Fehler JX3-Bus Bit 1 = 1: Ohne Warten auf Kommunikation
Bit 2: Fehler JX2-Bus ) o
Bit 3: Fehler Ethernet-Systembus Bit 2 = 1: JetlPScan-Client ist EIN
Bit 7: mindestens ein Bit in Fehlerregister 2 gesetzt
Bit 8: ungliltiger Sprung
Bit 9: ungdiltiger Call 202980 Fehlerhistorie: Anzahl Eintrage
Bit 10: ungiltiger Index 202981 Fehlerhistorie: Index
Bit 11: ungultiger Opcode
Bit 12: Division durch Null . .
Bit 13: Stack-Uberlauf 203000 Schnittstelleniiberwachung: JetlP
Bit 14- Stack-Unterlauf 203001 Schnittstelleniiberwachung: SER
Bit 15: Stack ungiltig 203005 Schnittstelleniiberwachung: Debug-Server
Bit 16: Fehler beim Laden des Anwenderprogramms
Bit 24: Zykluszeitliberschreitung Rt [
Bit 25 Tasklock Timeout ggg]gg 32-Bit-Uberlagerung Flag 0 ... 255
Bit 31: unbekannter Fehler 203108 ... 16-Bit-Uberlagerung Flag 0 ... 255
200009 Fehlerregister 2 203123
Bit 3: Fehler ModConfig.da 203124 ... 32-Bit-Uberlagerung Flag 2048 ... 2303
203131 )
200168 Bootloader-Version (IP-Format) 203132 ... 16-Bit-Uberlagerung Flag 2048 ... 2303
200169 0S-Version (IP-Format) 203147
200170 Steuerungstyp (340/350/360)
209700 Systemlogger: globale Freigabe
200300 Aktueller verfiigbarer Heap 209701 ... Freigabe Systemkomponenten
200301 Verfugbarer Heap beim Systemstart 209739
200302 Verfugbarer Heap vor User-Programm
Anwenderprogramm
201000 Laufze!treg!ster !n Millisekunden (rw) 210000 Anwenderprogramm lauft (Bit 0 = 1)
201001 Laufze!treg!ster in Sekunden (rw) 0/2: Programm stoppen
201002 Laufzeitregister in Reg. 201003
Einheiten (rw) 1: Programm starten
201003 * 10 ms Einheiten fiir Reg. 201002 (rw) 2: Programm fortsetzen
201004 Laufzeitregister in Millisekunden (ro) 210001 JetVM-Version
210004 Fehlerregister (bitcodiert)
202930 Web-Status (bitcodiert) e s
Bit0 = 1: FTP-Server verfiigbar it e- Tener.Asbus
Bit1=1: HTTP-S rfiigb Bit 3: Fehler Ethernet-Systembus
B!t 2 - 1 E-M I_ errfv__ert:/e tgbar Bit 7: mindestens ein Bit in Fehlerregister 2 gesetzt
fte=1 -vall vertugbar Bit 8: ungdiltiger Sprung
Bit3 = 1: Datendateifunktion verfiigbar Bit 9: ungiltiger Call
Bit4=1: Modbus/TCP lizenziert Bit 10: ungltiger Index
) N Bit 11: ungultiger Opcode
B!t 5=1: MOdbl{S/TCP verfligbar Bit 12: Division durch Null
Bit6 = reserviert Bit 13: Stack-Uberlauf
Bit7 =1: FTP-Client verfligbar Bit 14: Stack-Unterlauf
202936 Steuerregister Dateisystem Bit 15: Stack ungilltig

Bit 16: Fehler beim Laden des Anwenderprogramms
Bit 24: Zykluszeituberschreitung

Bit 25: Tasklock Timeout

Bit 31: unbekannter Fehler

0xc4697a4b: Formatieren der Flash-Disk

0xd364e64d: Formatieren der SD-Karte

0x2c9b3c94: Prifen der SD-Karte
202936 Steuerregister Dateisystem

0xc4697a4b: Formatieren der Flash-Disk

) 210006 Hochste Task-Nummer
0xd364e64d: Formatieren der SD-Karte S )
oo 210007 Minimale Programmzykluszeit
0x2c9b3c94: Priifen der SD-Karte . .
210008 Maximale Programmzykluszeit

Jetter AG 15



2 Kurz-Referenz JC-3xx

210009 Aktuelle Programmzykluszeit
210011 Aktuelle Task-Nummer . .
210050 Aktuelle Programmstelle innerhalb einer Ausfiihrungs- 222837 Modulnummer PRN (Display-Umleitung)
einheit 222838 Modulnummer SER (Display-Umleitung)
210051 ID der gerade bearbeiteten Ausfiihrungseinheit 222839 Zeichen-Code flr ‘A[‘ZE'QE I6schen ,
210056 Gewiinschte Gesamtzykluszeit in s 222840 Zeichen-Code fiir ‘Lésche bis Zeilenende
210057 Errechnete Gesamtzykluszeit in ys
210058 Maximale Zeitscheibe pro Task in ps JetlP-Vernetzung
210060 Task-ID (fir Reg. 210061)
210061 Task-Prioritat fiir Task [Reg.210060] 230000 JetlP/TCP-Server: Anzahl offener Verbindungen
210063 Lange der Scheduler-Tabelle 230001 JetlP/TCP-Server: Modus
210064 Index in Scheduler-Tabelle 230002 JetIP/TCP-Server: Zeit
210065 Task-ID in Scheduler-Tabelle
210070 Task-ID (fiir Reg. 210071) 232708 Timeout in Millisekunden
210071 Timer-Nummer (0 ... 31) ; L
. ] ) . . 232709 Reaktionszeit in Millisekunden
210072 Manuelles Ausldsen eines Timer-Events (bitcodiert)
. 232710 Anzahl Netzwerkfehler
210073 Ende zyklischer Task (Task-ID) .
. ’ 232711 Fehlercode des letzten Zugriffs
210074 Kommando fiir zyklische Tasks s
N 0 = kein Fehler
210075 Anzahl Timer 1 = Timeout
210076 Timer-Nummer (fir Reg. 210077) _ .
210077 Timer-Wert in Millisekunden 8 = Fehlermeldung von Gegenstation
5 = ungliltige Netzwerkadresse
6 = ungliltige Anzahl Register
210100 ... Task-Zustand (bitcodiert) 7= qngUItige Schniﬁstellennummer
210199 Bit 0 = 1: Task wartet auf ein Ereignis 232717 Maximale Anzahl Wiederholungen
Bit 1 = 1: Task ist nicht unterbrochen 232718 Anzahl Wiederholungen
Bit 2 = 1: Task wurde gestoppt (Debugger)
Bit 3 = 1: Task wird gestartet Netzwerkregister
Bit 4 = 1: Abbruch durch Exception 9
Bit 5 = 1: Exception (Debugger) 235000 ... IP-Adressen
Bit 6 = 1: Indirection (Debugger) 235399
Bit 8 = 1: Motion-Semaphore (Motion-API) 235400 ... Portnummern
Bit 9 = 1: Break Pending (Motion-API) 235799
Bit 10 = 1: Restart Pending (Motion-API) 236000 ... Indirekte Registernummern
236399
1GNN980 Wert
210400 ... Task-Programmadresse o Gl\e]N' 000 ... 399
210499 )
) ) " Ethernet-Systembus
210600 Task-ID eines zyklischen Tasks (fiir Reg. 210601)
210601 Bearbeitungszeit eines zyklischen Task in Promille Subscriber
210609 Tasklock Timeout in ms . .
e 250000 Status (bitcodiert)
-1: Uberwachung abgeschaltet Bit 0 = 1: kein CRC
210610 Zt'altubers'chreltung (bitcodiert, Bit 1 = 1: Timeout
Bit 0 -> Timer 0 usw.)
Bit 7 = 1: Subscriber lauft
. = 250001 Kommando
Steuerung der Bediengerite 102: Neustart
222804 Gesamtzahl Display-Zeichen .
222805 Zeichen pro Zeile 105: Stop
222806 Textauswahl (DisplayText2) 110: Quittiere Timeout
222808 Anzahl Nachkommastellen (Userlnput) .
222810 Anzahl Nachkommastellen (DisplayValue) 250002 Subsciption-ID des letzten Fehlers
222811 Max. Anzahl Nachkommastellen (Userinput) 250003 Anzahl Subscriptions
292812 Feldlange (DisplayValue) 250004 CRC der Konfigurationsdatei
222813 Feldldnge (Userlnput)
222814 Indirekte Cursor-Position -
222815 Vorgabewert fiir Userlnput (integer/float) 250010 Auswahl Hber Kommando
299816 v ich . 250011 Auswahl Gber ID
orzeichenanzeige Subscription
222817 Status Userlnput
222818 Monitorfunktionen freigeben/sperren 250020 Status
) . g 250021 Modus
222819 Anzeigetext Monitorfunktion
; 250022 Anzahl Elemente
222820 Umschalter auf Monitor .
. 250023 Multicast-Gruppe
222821 Dialogsprache
" 250024 Hash
222824 Indirekte Puffernummer
Multi-Display-Modus 250025 Ak‘t_uelle Sequenznummer
250026 Grole (Bytes)
222825 Textpuffer fur Display 1 250027 Timeout
222826 Textpuffer fur Display 2 250028 Anzahl empfangener Publications
222827 Textpuffer fur Display 3 250029 Anzahl Timeout-Fehler
222828 Textpuffer fiir Display 4 250030 Anzahl Sequenznummern-Fehler
222829 Basismerkernummer Display 1
222830 Basismerkernummer Display 2 i X X .
222831 Basismerkernummer Display 3 250100 ... 9 weitere Subscriber-Registerblocke
222832 Basismerkernummer Display 4 250999
222833 Registernummer LED Display 1
222834 Registernummer LED Display 2 Publisher
222835 Registernummer LED Display 3 o
222836 Registernummer LED Display 4 255000 Status (bitcodiert)
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JC-3xx

Bit 0 = 1: kein CRC
Bit 1 = 1: Timeout
Bit 7 = 1: Subscriber lauft

Freiprogrammierbare IP-Schnittstelle

350000
350001
350002
350003
350004
350005
350006
350007

Auslesen der Verbindungsliste

Letztes Ergebnis (-1 = keine Verbindung angewahlt)
1 = Client; 2 = Server

1=UDP; 2=TCP

IP-Adresse

Portnummer

Zustand der Verbindung

Anzahl gesendet Bytes

Anzahl empfangener Bytes

Fehler-Historie

380000

380001

380002
380003
380004
380005
380006
380007
380008
380029
380030 ...
380093

Status
Bit 0 = 1: Aufzeichnung lauft

Bit 1 = 1: Stopp wenn Speicher voll
Bit 2 = 1: Stopp bei Error-Code
Bit 3 = 1: Remanenter Speicher

Kommando
1: Léschen aller Fehlereintrage

: Start Fehleraufzeichnung

: Stopp Fehleraufzeichnung

: Ringpuffer
: Stopp bei Error-Code EIN

2
3
4: Stopp wenn Fehlerspeicher voll
5
6
7: Stopp bei Error-Code AUS

10: Remanenter Speicher
11: Dynamischer Speicher

Pufferlange

Maximale Pufferlange
Anzahl der Fehlereintrage
Index in die Fehlerliste
Fehlereintrag

Fehler Stopp-Code

Anzahl Codes bis zum Stopp
Gruppen-Index in Fehlerliste
64 Fehlereintrage

255001 Kommando

102: Neustart

105: Stop

110: Quittiere Timeout
255002 Publication-ID des letzten Fehlers
255003 Anzahl Publications
255004 CRC der Konfigurationsdatei
255010 Auswahl liber Kommando
255011 Auswahl tber ID

Publication
255020 Status
255021 Modus
255022 Anzahl Elemente
255023 Multicast-Gruppe
255024 Hash
255025 Aktuelle Sequenznummer
255026 GroRe (Bytes)
255027 Zykluszeit
255028 Anzahl gesendeter Publications
255029 Anzahl Wiederholungen
255030 Anzahl Sendefehler
255100 ... 9 weitere Publisher-Registerblécke
255999
RemoteScan
262965 Protokolltyp
262966 Anzahl Konfigurations-Blocke
262967 Status
Modbus/TCP
272702 Registeroffset
272704 Eingangsoffset
272705 Ausgangsoffset
278000 ... 16-Bit-1/0O-Register Uiberlagert mit virtuellen 1/0 20001 bis
278999 36000
E-Mail
292932 IP-Adresse des SMTP-Servers
292933 IP-Adresse des POP3-Servers
292934 Portnummer des SMTP-Servers
292935 Portnummer des POP3-Servers
292937 Status der E-Mail-Bearbeitung
292938 E-Mail Task-ID

Filesystem / Datendateifunktion

312977 Status der Dateioperation
312978 Task-ID

FTP-Client

320000 Anzahl gedffneter Verbindungen
320001 Kommando

320002 Timeout

320003 Server Port

320004 Anwahl Gber Nummer
320005 Anwahl Gber Handle
320006 Server-Socket: IP-Adresse
320007 Server-Socket: Port
320008 Client-Socket: IP-Adresse
320009 Client-Socket: Port
320100 Status des Zugriffs

320101 Task-ID

1/0-Vernetzung

Status-Register

390000 + JetSync-Status
Knoten * 10
390001 + Subscriber-Status
Knoten * 10
390002 + Subscriber-Fehlernummer
Knoten * 10
390003 + Fehlerregister
Knoten * 10
Steuer-Register
395000 + Kommando
Knoten * 10
Anwenderregister
1000000 ... JC-340: 32 Bit Ganzzahl oder FlieRkommazahl (rema-
1001999 nent)
1000000 ... JC-340: 32 Bit Ganzzahl oder FlieRkommazahl (rema-
1019999 nent); mit Option -SD
1000000 ... JC-350: 32 Bit Ganzzahl oder FlieRkommazahl (rema-
1029999 nent)
1000000 ... JC-360: 32 Bit Ganzzahl oder FlieRkommazahl (rema-
1059999 nent)
1000000 ... JC-360: 32 Bit Ganzzahl oder FlieRkommazahl (rema-
1119999 nent); mit Option -R

Jetter AG
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2 Kurz-Referenz JC-3xx

JX3-Systembus Register 200004000 Register tiberlagert mit den Ein- und Ausgangen
siehe unten
100002000 JX3-Systembus Version 200004367 ( )
100002008 Fehler (bitcodiert) 200005x00 1/0-Register CANopen® / JX-SIO
Bit 3: Fehler x: 1/0-Modulnummer - 70 (0 ... 9)
. 200006x99
100002011 Modulnummer bei Fehler ) . .
100002013 Anzahl gefundener JX3-Module 200007x00 K"I?gg;\’/l’aé'olns'Reg'Ste;g%NOP;"‘@ / JX-510
100002015 Index in Modul-Array soooorae ¢ Q-Modulnummer - 0..9
100002016 Modul-Array .
2000xx100 ...  JX2-Slave-Register
100002023 Dummy /O-Module 2000xx999  xx: JX2-Slave-Nummer + 10
100002034 Anzahl Wiederholungen )
100002111 Registernummer bei Fehler
100002764 Timeout furr Registerzugriff [ms] CAN-PRIM Register
200010500 Statusregister
100003xx0 ... Register auf I/0O-Modulen Bit 1 = 1: CAN-Nachricht wurde empfangen
100003xx9 (Kompatibelmodus)
xx: Modulnummer - 2 (00 ... 15) Bit 2 = 0: CAN-ID 11 Bit
100004000 Register Uberlagert mit den Ein- und Ausgangen Bit 2 = 1: CAN-ID 29 Bit
(siehe unten) ’
100004367 200010501 Kommandoregister
7 = FIFO Iéschen
100xx0000 ...  Register auf I/O-Modulen .
1009999 (Di?ektzugriﬁ) 8 = CAN-ID auf 11 Bit einstellen
xx: Modulnummer (02 ... 17) 9 = CAN-ID auf 29 Bit einstellen

10 = Boxen auf Empfang prifen

JX2-Systembus Register )
200010503 FIFO-Fillstand

200002000 Version JX2-Systembus-Anschaltung (IP) 200010504 FIFO-Daten

200002008 Fehler (bitcodie/ré) c o 200010506 Globale Empfangsmaske
Bit 3: Timeout I/O-Modul oder CANopen®-Modul
Bit 4: Timeout JX2-Slave-Modul 200010507 Globale Empfangs-ID

Bit 9: Peripherie-Fehler eines I1/0-Moduls 200010509 Version CAN-PRIM (IP)

Bit 13: Initialisierungsfehler JX2-Systembus

Bit 14: Timeout Systemregister 200010530 + Box-Statusregister
Box * 20
200002011 /O-Modulnummer bei Timeout 200012931+ Box-Konfigurationsregister
200002012 JX2-Slave Modulnummer bei Timeout 200010532 + CAN-ID
200002013 Anzahl angeschlossener I/O-Module Box * 20
200002014 Anzahl angeschlossener JX2-Slave-Module 200010533 + Anzahl Datenbytes
200002015 Index in Modul-Array Box * 20
200002016 Modul-Array 200010534 ...  Datenbytes
200002023 Dummy 1/O-Module 200010541 +
200002024 Dummy JX2-Slave-Module Box * 20
200002028 Uberwachungs-Intervall I/0-Module [10 ms] 200010542 + CAN-ID Maske
200002029 Baudrate JX2-Systembus Box * 20
200002032 Einschaltverzégerung 200010543 + Box-Kommandoregister
200002039 1/0-Modul mit Peripheriefehler (bitcodiert) Box * 20
200002070 Anzahl CANopen®-Module 200010544 + Empfangene CAN-ID
200002071 Aktuelle /0-Summe am JX2-Systembus Box * 20
200002072 Version JX2-Systembus-Treiber (IP)
200002073 Timeout furr Registerzugriff CANopen®-Module . -
200002074 CANopen® Sync-Intervall [ms] Ein- / Ausgénge
200002077 Freigabe JX2TSystembus Sonderfunktionen 20001 ... 36000 Virtuelle I/O fiir RemoteScan
Bit 2: CAN-Prim 10000xx01 ...  JX3-Module (xx: 02 ... 17)
Bit 3: nur CAN-Prim 10000xx16
20000xx01 ... JX2-Module (xx: 02 ... 24)
200002080  CANopen® Modul-Index fiir JX2-Systembus Anwender- 20000xx16
register 1GNNO1xx01 ...  Netzwerk (GNN: 000 ... 399
200002085 SysBus-Anwenderreg.: Registernummer (65-89) 1GNNO1xx16 xx: 02.... 24)
200002086 SysBus-Anwenderreg.: Objekt-Nummer
200002087 SysBus-Anwenderreg.: Sub-Index 32 zusammengefasste Einginge

200002088 SysBus-Anwenderreg.: Lange
JX3-Systembus: + 100000000
JX2-Systembus: + 200000000

200002760 Max. Anzahl Wiederholungen beim 1/O-Update Netzwerk: + 1GNN910000

200002761 Index auf Array der 1/O Wiederholungszahler

200002762 Array der /O Wiederholungszahler 288(1’ 18;--15’2 ;g?--;gg gg;--g?g gg?--gég

200002763 Timeoutzeit beim 1/0-Update der 1/O-Module [ms] - - - -

200002764 Timeoutzeit Reg-Zugriff 1/0-Module [ms] 4002 201..208 209..216 301..308 309..316

200002765 Timeoutzeit Reg-Zugriff JX2-Slave-Module [ms] 4003 209..216 301..308 309..316 401..408

. 4004 301..308 309..316 401..408 409..416

200002995 Version Bootloader JX2-Systembus-Anschaltung 4005 309.316 401..408 409..416 501..508
4006 401..408 409..416 501..508 509..516

200003xx0 ...  Register auf I/O-Modulen 4007 409..416 501..508 509..516 601..608

200003xx9 xx: [/0-Modulnummer - 2 (00 ... 22) 4008 501..508 509..516 601..608 609..616
4009 509..516 601..608 609..616 701..708
4010 601..608 609..616 701..708 709..716
4011 609..616 701..708 709..716 801..808
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Kurz-Referenzen Kurz-Referenz JC-3xx

4012 701..708 709..716 801..808 809..816 4101 2109..2116 2201..2208
4013 709..716 801..808 809..816 901..908 4102 2201..2208 2209..2216
4014 801..808 809..816 901..908 909..916 4103 2209..2216 2301..2308
4015 809..816 901..908 909..916 1001..1008 4104 2301..2308 2309..2316
4016 901..908 909..916 1001..1008 1009..1016 4105 2309..2316 2401..2408
4017 909..916 1001..1008 1009..1016 1101..1108 4106 2401..2408 2409..2416

4018 1001..1008 1009..1016 1101..1108 1109..1116
4019 1009..1016 1101..1108 1109..1116 1201..1208

4020  1101..1108 1109..1116 1201.1208  1209..1216 8 zusammengefasste Eingénge
4021 1109.1116 1201.1208  1209.1216  1301..1308 JX3-Systembus: + 100000000
4022 1201.1208  1209.1216  1301.1308  1309..1316 JX2-Systembus: + 200000000
4023 1209.1216  1301.1308  1309.1316  1401..1408 Netzwerk: + 1GNN910000
4024  1301.1308  1300.1316  1401.1408  1409..1416 4120 101.108
4025  1309.1316  1401.1408  1409.1416  1501..1508 4121 109116
4026 1401.1408  1409.1416  1501.1508  1509..1516
4027  1409.1416  1501.1508  1509.1516  1601..1608 4122 201..208
4028  1501.1508  1509.1516  1601..1608  1609..1616 4123 209.216
4029  1509.1516  1601.1608  1609.1616  1701..1708 4124 301..308
4030  1601.1608  1609.1616  1701.1708  1709..1716 4125 309.316
4031  1609.1616  1701.1708  1709.1716  1801..1808 4126 401..408
4032  1701.1708  1709.1716  1801.1808  1809..1816 4127 409.416
4033 1709.1716  1801.1808  1809.1816  1901..1908 4128 501..508
4034  1801.1808  1809.1816  1901.1908  1909..1916 4129 509..516
4035  1809.1816  1901.1908  1909.1916  2001..2008 4130 601..608
4036  1901.1908  1909.1916  2001.2008  2009..2016 4131 609..616
4037  1909.1916  2001.2008  2009.2016  2101..2108 4132 701..708
4038  2001.2008  2009.2016  2101.2108  2109..2116 4133 709..716
4039 2009.2016  2101.2108  2109.2116  2201..2208 4134 801..808
4040  2101.2108  2109.2116  2201.2208  2209..2216 4135 809..816
4041 2109.2116  2201.2208  2209.2216  2301..2308 4136 901..908
4042 2201.2208  2209.2216  2301.2308  2309..2316 4137 909..916
4043 2209.2216  2301.2308  2309.2316  2401..2408 4138 1001..1008
4044  2301.2308  2309.2316  2401.2408  2409..2416 4139 1009..1016
4140 1101..1108
4141 1109..1116
16 zusammengefasste Eingiange 4142 1201..1208
JX3-Systembus: + 100000000 2122 gg?ggg
JX2-Systembus: + 200000000 4145 13091316
Netzwerk: + 1GNN910000 4146 1401"1408
4060  101..108 109..116 2147 1409.1416
4061 109.116 201..208 4148 15011508
4062  201..208 209..216 4149 1509..1516
4063 209..216 301..308 4150  1601..1608
4064  301..308 309..316 4151 1609..1616
4065  309.316 401..408 4152 1701.1708
4066  401..408 409..416 4153 1709.1716
4067  409.416 501..508 4154 1801..1808
4068  501..508 509..516 4155  1809..1816
4069  509.516 601..608 4156 1901..1908
4070  601..608 609..616 4157 1909..1916
4071 609..616 701..708 4158 2001..2008
4072 701.708 709..716 4159 2009..2016
4073 709.716 801..808 4160  2101.2108
4074  801..808 809..816 4161 2109.2116
4075  809..816 901..908 4162  2201.2208
4076 901..908 909..916 4163 2209.2216
4077 909.916 1001..1008 4164  2301.2308
4078  1001.1008  1009..1016 4165  2309.2316
4079  1009..1016  1101..1108 4166 2401..2408
4080  1101..1108 1109..1116 4167  2409.2416
4081 1109..1116 1201..1208
4082  1201.1208  1209..1216 .
4083  1209..1216  1301..1308 32 zusammengefasste Ausgéange
4084 1301..1308 1309..1316 JX3-Systembus: + 100000000
4085 1309..1316 1401..1408 JX2-Systembus: + 200000000
4086 1401..1408 1409..1416 Netzwerk: + 1GNN910000
4087  1409.1416  1501..1508
4088  1501.1508  1509.1516 4200  101..108 109..116 201..208 209..216
4089 1509..1516 1601..1608 4201 109..116 201..208 209..216 301..308
4090 1601..1608  1609..1616 4202 201..208 209..216 301..308 309..316
4091 1609.1616  1701..1708 4203 209..216 301..308 309..316 401..408
4092 1701..1708  1709..1716 4204 301..308 309..316 401..408 409..416
4093 1709.1716  1801..1808 4205  309..316 401..408 409..416 501..508
4094 1801..1808  1809..1816 4206 401..408 409..416 501..508 509..516
4095 1809.1816  1901..1908 4207 409.416 501..508 509..516 601..608
4096 1901..1908  1909..1916 4208  501..508 509..516 601..608 609..616
4097 1909..1916 2001..2008 4209  509.516 601..608 609..616 701..708
4098 2001..2008 2009..2016 4210  601..608 609..616 701..708 709..716
4099 2009..2016 2101..2108 4211 609..616 701..708 709..716 801..808
4100 2101..2108 2109..2116 4212 701.708 709..716 801..808 809..816
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2 Kurz-Referenz JC-3xx

4213
4214
4215
4216
4217
4218
4219
4220
4221
4222
4223
4224
4225
4226
4227
4228
4229
4230
4231
4232
4233
4234
4235
4236
4237
4238
4239
4240
4241
4242
4243
4244

709..716

801..808

809..816

901..908

909..916

1001..1008
1009..1016
1101..1108
1109..1116
1201..1208
1209..1216
1301..1308
1309..1316
1401..1408
1409..1416
1501..1508
1509..1516
1601..1608
1609..1616
1701..1708
1709..1716
1801..1808
1809..1816
1901..1908
1909..1916
2001..2008
2009..2016
2101..2108
2109..2116
2201..2208
2209..2216
2301..2308

801..
809..
901..
909..

1001..
1009
1101..
1109..
1201..
1209..
1301..
1309..
1401..
1409..
1501..
1509..
1601..
1609..
1701..
1709..
1801..
1809..
1901..
1909..
2001.
2009
2101.
2109
2201.
2209
2301.
2309

808

816

908

916

1008
.1016
1108
1116
1208
1216
1308
1316
1408
1416
1508
1516
1608
1616
1708
1716
1808
1816
1908
1916
.2008
.2016
.2108
.2116
.2208
.2216
.2308
.2316

809..816
901..908
909..916

1001..
1009..
1101..
1109..
1201..
1209..
1301..
1309..
1401..
1409..
1501..
1509..
1601..
1609..
1701..
1709..
1801..
1809..
1901..
1909..
2001.
2009
2101.
2109
2201.
2209
2301.
2309
2401.

1008
1016
1108
1116
1208
1216
1308
1316
1408
1416
1508
1516
1608
1616
1708
1716
1808
1816
1908
1916

.2008
.2016
.2108
.2116
.2208
.2216
.2308
.2316
.2408

901..908
909..916

1001..
1009..
1101..
1109..
1201..
1209..
1301..
1309..
1401..
1409..
1501..
1509..
1601..
1609..
1701..
1709..
1801..
1809..
1901..
1909..
2001.
2009.
2101.
2109.
2201.
2209.
2301.
2309.
2401.
2409.

1008
1016
1108
1116
1208
1216
1308
1316
1408
1416
1508
1516
1608
1616
1708
1716
1808
1816
1908
1916

.2008
.2016
.2108
2116
.2208
2216
.2308
.2316
.2408
.2416

4302
4303
4304
4305
4306

2201..2208
2209..2216
2301..2308
2309..2316
2401..2408

2209..2216
2301..2308
2309..2316
2401..2408
2409..2416

16 zusammengefasste Ausgange

JX3-Systembus: + 100000000
JX2-Systembus: + 200000000
Netzwerk: + 1GNN910000

101..108
109..116

201..208
209..216
301..308
309..316
401..408
409..416
501..508
509..516
601..608
609..616
701..708
709..716
801..808
809..816
901..908
909..916
1001..1008
1009..1016
1101..1108
1109..1116
1201..1208
1209..1216
1301..1308
1309..1316
1401..1408
1409..1416
1501..1508
1509..1516
1601..1608
1609..1616
1701..1708
1709..1716
1801..1808
1809..1816
1901..1908
1909..1916
2001..2008
2009..2016
2101..2108
2109..2116

109..
201.

209.
301.
309.
401.
409.
501.
509.
601.
609.
701.
709.
801.
809.
901.
909.

116

.208

216
.308
.316
408
416
.508
516
.608
.616
.708
716
.808
.816
.908
916
1001..
1009..
1101..
1109..
1201..
1209..
1301..
1309..
1401..
1409..
1501..
1509..
1601..
1609..
1701..
1709..
1801..
1809
1901..
1909..
2001.
2009
2101.
2109
2201.

1008
1016
1108
1116
1208
1216
1308
1316
1408
1416
1508
1516
1608
1616
1708
1716
1808
.1816
1908
1916
.2008
.2016
.2108
.2116
.2208

8 zusammengefasste Ausgidnge

JX3-Systembus: + 100000000
JX2-Systembus: + 200000000
Netzwerk: + 1GNN910000

4320
4321

4322
4323
4324
4325
4326
4327
4328
4329
4330
4331
4332
4333
4334
4335
4336
4337
4338
4339
4340
4341
4342
4343
4344
4345
4346
4347
4348
4349
4350
4351
4352
4353
4354
4355
4356
4357
4358
4359
4360
4361
4362
4363
4364
4365
4366
4367

101..108
109..116

201..208
209..216
301..308
309..316
401..408
409..416
501..508
509..516
601..608
609..616
701..708
709..716
801..808
809..816
901..908
909..916
1001..1008
1009..1016
1101..1108
1109..1116
1201..1208
1209..1216
1301..1308
1309..1316
1401..1408
1409..1416
1501..1508
1509..1516
1601..1608
1609..1616
1701..1708
1709..1716
1801..1808
1809..1816
1901..1908
1909..1916
2001..2008
2009..2016
2101..2108
2109..2116
2201..2208
2209..2216
2301..2308
2309..2316
2401..2408
2409..2416

Netzwerk-Spezialmerker

2075
2080
2081

Fehler bei JetIP-Vernetzung
Ethernet-Systembus-Fehler in R 200008
Ethernet-Systembus-Fehler

20
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JC-3xx

Spezialmerker Schnittstelleniiberwachung

2088
2089
2090
2091
2098
2099

OS-Flag JetIP
User-Flag JetIP
OS-Flag SER
User-Flag SER

OS-Flag Debug-Server
User-Flag Debug-Server

Spezialmerker Bediengerite
gilt nicht fir LCD 27

2160
2161
2162
2163
2164
2165
2166
2167
2168
2169

2170
2171
2172
2173
2174
2175
2176
2177
2178
2179

2181
2182
2183
2184
2185
2186

2187
2188
2189
2190
2191
2192

2193
2194
2195
2196
2197
2198
2199

2200

2201
2202
2203
2204
2205
2206
2207
2208
2209
2210
2211
2212

2213
2214
2215
2216
2217
2218

Taste "0"
Taste "1"
Taste "2"
Taste "3"
Taste "4"
Taste "5"
Taste "6"
Taste "7"
Taste "8"
Taste "9"

Taste "Shift + 0"
Taste "Shift + 1"
Taste "Shift + 2"
Taste "Shift + 3"
Taste "Shift + 4"
Taste "Shift + 5"
Taste "Shift + 6"
Taste "Shift + 7"
Taste "Shift + 8"
Taste "Shift + 9"

Taste "Shift + F1"
Taste "Shift + F2"
Taste "Shift + F3"
Taste "Shift + F4"
Taste "Shift + F5"
Taste "Shift + F6"

Taste "Shift + F7"
Taste "Shift + F8"
Taste "Shift + F9"
Taste "Shift + F10"
Taste "Shift + F11"
Taste "Shift + F12"

Taste "Shift + <"
Taste "Shift + —"
Taste "Shift + R"
Taste "Shift + /0"
Taste "Shift + ="
Taste "Shift + C"

Taste "Shift + ENTER"

Taste "Shift"

Taste "F1"
Taste "F2"
Taste "F3"
Taste "F4"
Taste "F5"
Taste "F6"
Taste "F7"
Taste "F8"
Taste "F9"
Taste "F10"
Taste "F11"
Taste "F12"

"

Taste "—"
Taste "«"
Taste "R"
Taste "I/O"
Taste "="
Taste "C"

2219
2220
2221
2222
2223

2224
2225
2226
2227

2228
2229
2230
2231
2232
2233
2234
2235

Taste "ENTER"
Taste "-"
Taste "Shift + -"

Taste ".
Taste "Shift + ."

LED von Taste "F1"
LED von Taste "F2"
LED von Taste "F3"
LED von Taste "F4"

LED von Taste "F5"
LED von Taste "F6"
LED von Taste "F7"
LED von Taste "F8"
LED von Taste "F9"
LED von Taste "F10"
LED von Taste "F11"
LED von Taste "F12"

Spezialmerker Bediengerit LCD 27

2209
2210
2211
2212

Taste "1"
Taste "|"
Taste "C"
Taste "ENTER"

Spezialmerker Bediengerat NUM 25

2186
2187
2188
2189
2190
2206
2207
2208
2209
2210

Taste "Shift + S1"
Taste "Shift + S2"
Taste "Shift + S3"
Taste "Shift + S4"
Taste "Shift + S5"
Taste "S1"
Taste "S2"
Taste "S3"
Taste "S4"
Taste "S5"

32 zusammengefasste Merker

203100
203101
203102
203103
203104
203105
203106
203107

0..31
32...63
64 ...95
96 ... 127
128 ... 159
160 ... 191
192 ... 223
224 ... 255

16 zusammengefasste Merker

203108
203109
203110
203111

203112
203113
203114
203115
203116
203117
203118
203119
203120
203121
203122
203123

0..15
16... 31
32...47
48 ...63
64 .79
80 ...95
96 ... 111
12...127
128 ... 143
144 ... 159
160 ... 175
176 ... 191
192 ... 207
208 ... 223
224 ... 239
240 ... 255

32 zusammengefasste Spezialmerker

203124
203125
203126
203127
203128
203129
203130
203131

2048 ... 2079
2080 ... 2111
2112 ... 2143
2144 ... 2175
2176 ... 2207
2208 ... 2239
2240 ... 2271
2272 ... 2303

Jetter AG
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2 Kurz-Referenz JC-3xx

Systemfunktion

16 zusammengefasste Spezialmerker 4 BCD zu HEX Konvertierung

203132 2048 ... 2063 5 HEX zu BCD Konvertierung

203133 2064 ... 2079 20 Quadratwurzel

203134 2080 ... 2095 21 Sinus

203135 2096 ... 2111 22 Cosinus

203136 2112 ... 2127 23 Tangens

203137 2128 ... 2143 24 Arcus Sinus

203138 2144 ... 2159 25 Arcus Cosinus

203139 2160 ... 2175 26 Arcus Tangens

203140 2176 ... 2191 21 Exponentialfunktion

203141 2192 .. 2207 28 natirlicher Logarithmus

203142 2208 ... 2223 29 Absolutwert

203143 2924 . 9239 30 Trennung von Vor- und Nachkommastellen

203144 2240 ... 2255 50 Registerwerte sortieren

203145 2256 ... 2271 60 CRC fiir Modbus RTU generieren

203146 2272 ... 2287 61 CRC fir Modbus RTU uberpriifen

203147 2288 ... 2303 65/67 lese Registerblock tiber Modbus/TCP
66/68 schreibe Registerblock tiber Modbus/TCP

Anwenderregister - Merker - Uberlagerung 23/85 E:mgggzg ;Qg':gﬁ'ere”

1000000 256 ... 287 82 RemoteScan stoppen

1000001 288 ... 319 90 Datendatei schreiben

1000002 320 ... 351 91 Datendatei anfligen

1000003 352 ... 383 92 Datendatei lesen

1000004 384 ... 415 96 Datendatei I6schen

1000005 416 ... 447 110 E-Mail versenden

1000006 448 .. 479 150 NetCopyList konfigurieren

1000007 480 ... 511 151 NetCopyList I6schen

1000008 512 ... 543 152 NetCopyList senden

1000009 544 ... 575

1000010 576 ... 607

1000011 608 ... 639

1000012 640 ... 671

1000013 672 ...703

1000014 704 ...735

1000015 736 ... 767

1000016 768 ... 799

1000017 800 ... 831

1000018 832 ... 863

1000019 864 ... 895

1000020 896 ... 927

1000021 928 ... 959

1000022 960 ... 991

1000023 992 ... 1023

1000024 1024 ... 1055

1000025 1056 ... 1087

1000026 1088 ... 1119

1000027 1120 ... 1151

1000028 1152 ... 1183

1000029 1184 ... 1215

1000030 1216 ... 1247

1000031 1248 ... 1279

1000032 1280 ... 1311

1000033 1312 ... 1343

1000034 1344 ... 1375

1000035 1376 ... 1407

1000036 1408 ... 1439

1000037 1440 ... 1471

1000038 1472 ... 1503

1000039 1504 ... 1535

1000040 1536 ... 1567

1000041 1568 ... 1599

1000042 1600 ... 1631

1000043 1632 ... 1663

1000044 1664 ... 1695

1000045 1696 ... 1727

1000046 1728 ... 1759

1000047 1760 ... 1791

1000048 1792 ... 1823

1000049 1824 ... 1855

1000050 1856 ... 1887

1000051 1888 ... 1919

1000052 1920 ... 1951

1000053 1952 ... 1983

1000054 1984 ... 2015

1000055 2016 ... 2047
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JC-3xx

Belegung MiniDIN Buchse X11

O
©E ©
@O

Pin
1

2
3

Signal
RDA

GND
RDB

RxD
SDB

DC24v

SDA

TxD

Funktion

RS-422; Empfangsdaten
invertiert
Bezugspotenzial
RS-422; Empfangsdaten
nicht invertiert

RS-232; Empfangsdaten
RS-422; Sendedaten nicht
invertiert

RS-485; Sen-
de-/Empfangsdaten nicht
invertiert
Versorgungsspannung
Bediengerat

RS-422; Sendedaten
invertiert

RS-485; Sen-
de-/Empfangsdaten
invertiert

RS-232; Sendedaten

Belegung Sub-D Buchse X19

Pin

©oo~NOOUAWN-=

Signal
CMODEO
CL

GND
CMODE1
unbenutzt
unbenutzt
CH
unbenutzt
unbenutzt

Funktion
Inbetriebnahme
Datensignal
Bezugspotenzial
Inbetriebnahme

Datensignal

Jetter AG
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3 Kurz-Referenz JX3-Al4

3 Kurz-Referenz JX3-Al4

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register des analogen Eingangsmoduls JX3-Al4 in der Betriebssys-
tem-Version 1.04.0.00.

Bit 23 = 1: Sammelbit Forcen

Bit24 = 1: Uberwachung Spannungen
Bit 30 = 1: Synchroner Datenaustausch
Bit 31 = 0: Betriebsart Sammelwandlung
Bit 31 =1: Betriebsart Einzelwandlung

Modul-Code

Zur Identifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.

Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx lber R 100002015
und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.
Modul-Code JX3-Al4: 303

Kommandoregister des Moduls

Kommando

Betriebsart Einzelwandlung aktivieren
Betriebsart Sammelwandlung aktivieren
Uberwachung interne Spannungen aus
Uberwachung interne Spannungen an
Quittierung Hardware-Fehler
Quittierung Sammelbits

OB WON-_ =

Allgemeine Registeriibersicht

0 Statusregister des Moduls

1 Kommandoregister des Moduls
2.5 Analogeingénge 1 bis 4

9, 32, 257 Versionen

1100 ... 1199 Konfiguration Analogeingang 1

Analogeingédnge

1200 ... 1299 Konfiguration Analogeingang 2
1300 ... 1399 Konfiguration Analogeingang 3
1400 ... 1499 Konfiguration Analogeingang 4
9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz

XX Modulnummer: 02 ... 17

zzzz Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-647 3m03xxz

m Submodulsteckplatz: 1 ... 3

XX I/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-9xx 20SJ03xxz

S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5

J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2

XX I/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

2 Analogeingang 1

3 Analogeingang 2

4 Analogeingang 3

5 Analogeingang 4

Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

257 Bootloader-Version

Status Analogeingang y

1y00 Status Analogeingangy (y=1...4)
Bit 16 = 1: Analogeingangswert ist gliltig

Bit 19 = 1: Untere Grenze wurde unterschritten
Bit 20 = 1: Obere Grenze wurde Uberschritten
Bit 21 =1: Messbereich wurde negativ verlassen
Bit22 = 1: Messbereich wurde positiv verlassen
Bit 23 = 1: Forcen ist aktiv

Kommandoregister Analogeingang y

1y01 Kommando Analogeingang y (y =1 ... 4)
30 Forcen Analogeingang aus
31 Forcen Analogeingang ein

Konfiguration Analogeingang y

1y07 Konfiguration Analogeingangy (y=1 ... 4)
1 -10V..+10V

5 oOV..+10V

6 0mA ...20 mA

Anwender-Skalierung

1y24 1. Spannungs-/Stromwert fir Analogeingang y
1y25 1. Digitalwert fiir Analogeingang y
1y26 2. Spannungs-/Stromwert fir Analogeingang y
1y27 2. Digitalwert flir Analogeingang y

Sonstige Konfiguration

1y04 Force-Wert fir Analogeingang y
Bedeutung von y 1y06 Mittelwertbildung
. _ 1y08 Unterer Grenzwert Analogeingang y
Y Nummer des Analogeingangs y = 1 ... 4 1y09 Oberer Grenzwert Analogeingang y
1y20 Schleppzeiger Minimalwert Analogeingang y
Status des Moduls 1y21 Schleppzeiger Maximalwert Analogeingang y
0 Status des Moduls
Bit0=1: Hardware-Fehler Oszilloskop
Bit4 =1: Fehler Abgleichwerte
Bit6 = 1: Fehler AD-Wandler 9740 Kommando
Bit7 = 1: Fehler interne Spannungen 9741 Parameter-Index
Bit 16 = 1: Sammelbit Giltigkeit Analogeingangswerte 9742 Parameter
Bit19 = 1: Sammelbit untere Grenze unterschritten 9743 Daten-Index
Bit 20 = 1: Sammelbit obere Grenze Uberschritten 9744 Daten
Bit21 =1: Sammelbit Messbereich negativ verlassen
Bit 22 = 1: Sammelbit Messbereich positiv verlassen
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JX3-Al4

Belegung Klemme X41

Klemmpunkt
X41.U1+
X41.11+
X41.U1/11-

X41.0v
X41.SHLD
Klemmpunkt
X41.U2+
X41.12+
X41.U2/12-

X41.0v
X41.SHLD

Signale Analogeingang 1
Spannungseingang
Stromeingang
Differenzeingang, bei 1- oder
2-Leitertechnik mit Pin X41.0V
briicken.

Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Signale Analogeingang 2
Spannungseingang
Stromeingang
Differenzeingang, bei 1- oder
2-Leitertechnik mit Pin X41.0V
briicken.

Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Belegung Klemme X42

Klemmpunkt
X42.U3+
X42.13+
X42.U3/13-

T

X42.0V
X42.SHLD
Klemmpunkt

X42.U4+
I];l X42.14+

X42.U4/14-

X42.0v
X42.SHLD

Signale Analogeingang 3
Spannungseingang
Stromeingang
Differenzeingang, bei 1- oder
2-Leitertechnik mit Pin X42.0V
briicken.

Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Signale Analogeingang 4
Spannungseingang
Stromeingang
Differenzeingang, bei 1- oder
2-Leitertechnik mit Pin X42.0V
briicken.

Bezugspotenzial
Schirmanschluss
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4 Kurz-Referenz JX3-A04

4 Kurz-Referenz
JX3-A04

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register des analogen Ausgangsmoduls JX3-A04 in der Betriebssys-

tem-Version 1.04.0.00.

Bit24 = 1:
Bit 30 = 1:

Uberwachung Spannungen
Synchroner Datenaustausch

Kommandoregister des Moduls

OO W=

Kommando

Uberwachung interne Spannungen aus
Uberwachung interne Spannungen an
Quittierung Hardware-Fehler
Quittierung Sammelbits

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.

Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx lber R 100002015
und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.
Modul-Code JX3-A04: 304

Analogausginge

Allgemeine Registeriibersicht

2 Analogausgang 1

3 Analogausgang 2

4 Analogausgang 3

5 Analogausgang 4
Versionen

9 Betriebssystem-Version
32 FPGA-Version

257 Bootloader-Version

Status Analogausgang y

1y00

Bit8 = 1:
Bit19 = 1:
Bit20 = 1:
Bit23 = 1:

Status Analogausgangy (y=1...4)
Ausgabe von Fehlerwerten ist aktiviert
Untere Grenze wurde unterschritten
Obere Grenze wurde Uberschritten
Forcen ist aktiv

0 Statusregister des Moduls
1 Kommandoregister des Moduls
2.5 Analogausgange 1 bis 4
9, 32, 257 Versionen
1100 ... 1199 Konfiguration Analogausgang 1
1200 ... 1299 Konfiguration Analogausgang 2
1300 ... 1399 Konfiguration Analogausgang 3
1400 ... 1499 Konfiguration Analogausgang 4
9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz

XX Modulnummer: 02 ... 17

zzzz Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-647 3mO03xxz

m Submodulsteckplatz: 1 ... 3

XX I/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-9xx 20SJ03xxz

S Nummer der Tragerplatine: 1... 5

J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2

XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Kommandoregister Analogausgang y

Kommando Analogausgangy (y=1...4)
Im Fehlerfall Analogwert unverandert lassen
Im Fehlerfall den Fehlerwert ausgeben
Forcen Analogausgang aus

Forcen Analogausgang ein

Konfiguration Analogausgang y

1y07
1
5
6

Konfiguration Analogausgang y (y =1 ... 4)
-10V...+10V

oOV..+10V

0mA...20 mA

Anwender-Skalierung

1y24
1y25
1y26
1y27

1. Spannungs-/Stromwert fir Analogausgang y
1. Digitalwert fir Analogausgang y
2. Spannungs-/Stromwert fir Analogausgang y
2. Digitalwert fiir Analogausgang y

Bedeutung von y

Sonstige Konfiguration

1y04
1y08
1y09
1y10
1y20
1y21
1y22
1y23

Force-Wert fir Analogausgang y

Unterer Grenzwert Analogausgang y

Oberer Grenzwert Analogausgang y
Fehlerwert

Schleppzeiger Minimalwert Analogausgang y
Schleppzeiger Maximalwert Analogausgang y
Untere Kappungsgrenze

Obere Kappungsgrenze

Oszilloskop

y Nummer des Analogausgangsy =1 ... 4
9740 Kommando
9741 Parameter-Index

Status des Moduls 9742 Parameter

0 Status des Moduls g;ii B:;gg-lndex

Bit0=1: Hardware-Fehler

Bit4 =1: Fehler Abgleichwerte

Bit6 = 1: Fehler DA-Wandler

Bit7 =1: Fehler interne Spannungen

Bit 19 = 1: Sammelbit untere Grenze

Bit 20 = 1: Sammelbit obere Grenze

Bit 23 = 1: Sammelbit Forcen
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JX3-A04

Belegung Klemme X51

Klemmpunkt

X51.U1+
X51.11+
X51.0v
X51.SHLD

X51.U2+
X51.12+
X51.0v
X51.SHLD

Klemmpunkt

Signale Analogausgang 1
Spannungsausgang
Stromausgang
Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Signale Analogausgang 2
Spannungsausgang
Stromausgang
Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Belegung Klemme X52

Klemmpunkt

X52.U3+
X52.13+
X52.0v
X52.SHLD

X52.U4+
X52.14+
X52.0v
X52.SHLD

Klemmpunkt

Signale Analogausgang 3
Spannungsausgang
Stromausgang
Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Signale Analogausgang 4
Spannungsausgang
Stromausgang
Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Jetter AG
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5 Kurz-Referenz JX3-CNT

5 Kurz-Referenz
JX3-CNT

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register und I/O-Nummern des digitalen Zahlermoduls JX3-CNT in der

Betriebssystem-Version 1.02.0.00.

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.
Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx lber R 100002015

und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.

1600 ... 1699 Zahler B (X61.B)
1700 ... 1799 Zahler C (X61.C)
1800 ... 1899 Zweikanalzahler 24 V
(X61.A .... X61.C)
1900 ... 1999 Zweikanalzahler 5 V (X62)
2000 ... 2099 SSI (X62)
9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz
XX Modulnummer: 02 ... 17
zzzz Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Modul-Code JX3-CNT: 308 JC-647 3m03xxz
m Submodulsteckplatz: 1 ... 3
XX I/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
1/0-Nummern
z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9
JC-3xx 10000xxzz
XX Modulnummer: 02 ... 17 Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
zz I/O-Nummer: 01 ... 16 JC-9xx 20SJ03xxz
" S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
IN/OUT 100000201... I/O-Nummern fiir Modulnummer 02
100000216 J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2
XX I/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
JC-24x XXzz ) .
XX 1/O-Modulnummer: 02 ... 32 z Modulregister-Nummer: 0 ... 9
27 1/O-Nummer: 01 ... 16 Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
IN/OUT 201 ... 216 1/0-Nummern fiir I/O-Modulnummer
02 Status des Moduls
0 Status des Moduls
JesaT m}XXZZ Submodulsteckplatz + 1: 2 ... 4 Bit17.= 1 Kurzschluss 24 V
p e Bit 18 = 1 Kurzschluss 5 V
XX 1/O-Modulnummer: 02 ... 32 Bit19 =1 Sammelbit untere Grenze
Bit 20 =1 Sammelbit obere Grenze
zz I/O-Nummer: 01 ... 16 Bit21=1 24-V-Geberversorgung (X61.DC24V0,5A) ist aktiv
g . Bit22 =1 5-V-Geberversorgung (X62.10) ist aktiv
IN/OUT 20201 ... 20216  1/O-Nummern fiir Submodulsteckplatz Bit 23 = 1 24-V-Geberversorgung (X62.12) ist aktiv
1 und I/O-Modulnummer 02 .
Bit30 =1 Synchroner Datenaustausch
JC-9xx 20SJ0xxzz .
S Nummer der Tragerplatine: 1... 5 Kommandoregister des Moduls
J Nummer der JX6-//O-Platine: 1 ... 2 1 Kommandoregister des Moduls
1 Reset des Statusregisters 0
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32 2 24-V-Geberversorgung
77 1/O-Nummer: 01 ... 16 (X61 DCZ4VO,5A) deaktivieren
3 24-\/-Geberversorgung
IN/OUT 201100201 ... I/O-Nummern fir S =1, J = 1 und (X61.DC24V0,5A) aktivieren
201100216 1/0-Modulnummer 02 4 5-V-Geberversorgung (X62.10) deaktivieren
5 5-V-Geberversorgung (X62.10) aktivieren
6 24-V-Geberversorgung (X62.12) deaktivieren
7 24-V-Geberversorgung (X62.12) aktivieren
Allgemeine Registeriibersicht
0 Statusregister des Moduls Versionen
1 Kommandoregister des Moduls 9 Betriebssystem-Version
2.3 Prozessdaten 32 FPGA-Version
7 Index 769 Bootloader-Version
8 Wert 9600 FPGA-Version Zahlerfunktionen
9, 32, 769, 9600 Versionen
800 ... 801 Zeiger auf Prozessdaten Zeiger auf Prozessdaten
900 ... 949 Multi-Strobe . .
950 ... 999 Zahlergesteuerte Ausgénge 800, 801: Zeiger auf Prozessdaten in MR 2 ... 3.
(Simple-CAM) .
1100 ... 1199 Zahler 1 (X61.1/01) Wert1..4 Zahler 1... 4
1200 ... 1299 Zahler 2 (X61.1/02) Wert 5 ... 7 ZahlerA...C
1300 ... 1399 Zahler 3 (X61.1/03) Wert 8 24-V-Zweikanalzéhler
1400 ... 1499 Zahler 4 (X61.1/04) Wert 9 5-V-Zweikanalzahler
1500 ... 1599 Zahler A (X61.A) Wert 10 SSI-Geber
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800 := Wert. Das Ergebnis wird in MR 2 abgelegt.
801 := Wert. Das Ergebnis wird in MR 3 abgelegt.

Multi-Strobe
900

901

902

903
904
905
910 ... 925

Status
Bit1=1: Multi-Strobe-Datenspeicher ist voll

Bit2=1: Multi-Strobe wurde aktiviert
Bit4=1:  Multi-Strobe-Uberlauf

Kommando

2 Multi-Strobe aktivieren

3 Multi-Strobe deaktivieren
4 Daten zurlicksetzen
Zuordnung

5.7 ZahlerA ...C

8 24-V-Zweikanalzahler

9 5-V-Zweikanalzéhler

Strobe-Count

Strobe-Index

Strobe-Data

Strobe-DirectData[0] ... Strobe-DirectData[15]

1y01

1y03

Kommando

30 Zahler aktivieren
31 Zahler deaktivieren
Zahlwert

mity = 1 fur Zahler 1
mit y = 2 flr Zahler 2
mit y = 3 fur Zahler 3
mit y = 4 flr Zahler 4

Zahlergesteuerte Ausgange (Simple-CAM)

950

951

952

959
960

961

962

963
964

965

966
967

968

969
970

971

Status
Bit0=1: Ausgang 1: kein Fehler

Bit1=1: Ausgang 2: kein Fehler
Bit2=1: Ausgang 3: kein Fehler
Bit3=1: Ausgang 4: kein Fehler
Bit6 = 1: Zahlersteuerung ist aktiv

Bit7=1: Fehler ist aufgetreten

Kommando

0 Zahlersteuerung initialisieren
30 Zahlersteuerung aktivieren
31 Zahlersteuerung deaktivieren

Zuordnung Zahler 1 ... 10 far Simple CAM

Software-Version der Zahlersteuerung
Indexregister fiir Ausgang 1

Zahlerwert fur steigende Flanke am Ausgang 1
(je nach Index 960)

Zahlerwert fir fallende Flanke am Ausgang 1
(je nach Index 960)

Indexregister fir Ausgang 2

Zahlerwert fur steigende Flanke am Ausgang 2
(je nach Index 963)

Zahlerwert fur fallende Flanke am Ausgang 2
(je nach Index 963)

Indexregister fir Ausgang 3

Zahlerwert fir steigende Flanke am Ausgang 3
(je nach Index 966)

Zahlerwert fur fallende Flanke am Ausgang 3
(je nach Index 966)

Indexregister fir Ausgang 4

Zahlerwert fir steigende Flanke am Ausgang 4
(je nach Index 969)

Zahlerwert fur fallende Flanke am Ausgang 4
(je nach Index 969)

Zdhler 1, 2, 3, 4 an X61

1y00

Status des Zahlers

Bit 26 = 1: Zahler ist aktiviert

Zahler A, B, C an X61

1y00

1y01

1y03
1y04
1y05
1y06
1y07
1y08
1y09
1y13
1y14
1y15
1y18

Status des Zahlers
Bit 8= 1: Gate-Funktion ist aktiviert

Bit 9= 1: Strobe-Funktion ist aktiviert

Bit10 = 1: Referenzsuche ist aktiviert

Bit 14 =1: Modulo-Funktion ist aktiviert
Bit15=1: Modulo-Fehler

Bit 16 = 1: Messung ist aktiviert

Bit19=1: Unterer Grenzwert ist unterschritten
Bit20 = 1: Oberer Grenzwert ist tUberschritten
Bit 24 = 1: Strobe-Wert ist eingetroffen

Bit25 = 1: Zahler durch Gate-Funktion ist gesperrt
Bit 26 = 1: Zahler ist aktiviert

Bit 27 = 1: Referenz ist gesetzt

Bit28=1:  Strobe-Uberlauf

Bit29 = 1: Zahlrichtungsumkehr ist aktiviert

Kommando
30  Zahler aktivieren

31  Zahler deaktivieren

32  Zahlrichtung positiv

33  Zahlrichtung negativ

34  Gate-Funktion aktivieren

35 Gate-Funktion deaktivieren

36  Strobe-Funktion aktivieren

37  Strobe-Funktion deaktivieren
38 Referenzfunktion aktivieren

39 Referenzfunktion deaktivieren
40  Strobe-Bit durch Lesen léschen
41  Strobe-Bit manuell I6schen

50 Messung aktivieren

51  Messung deaktivieren

60  Modulo-Funktion aktivieren

61  Modulo-Funktion deaktivieren
70  Schleppzeiger Minimalwert zuriicksetzen

71  Schleppzeiger Maximalwert zuriicksetzen

72  Schleppzeiger Minimal- und Maximalwert zurlck-
setzen

Zahlwert

Strobe

Referenzoffset

Periodendauer

Pulsweite

Unterer Grenzwert

Oberer Grenzwert

Multiplikator

Divisor

Offset

Zahlwert nach Skalierung

Jetter AG

29



5 Kurz-Referenz JX3-CNT

1y20
1y21
1y23

1y26

1y27
1y28
1y29
1y32
1y33
1y40
1y41
1y42

Schleppzeiger-Untergrenze
Schleppzeiger-Obergrenze
Digitalfilter

Gate-Maske

Gate-Active-High

Strobe - steigende Flanke
Strobe - fallende Flanke
Referenz - steigende Flanke
Referenz - fallende Flanke
Modulo-Untergrenze
Modulo-Obergrenze
Modulo-Umdrehungen

mit y = 5 fir Kanal A
mit y = 6 fiir Kanal B
mity = 7 fir Kanal C

Zweikanalzahler

1y00

1y01

1y03
1y04
1y05
1y06
1y08
1y09
1y13
1y14

Status des Zahlers
Bit 8=1: Gate-Funktion ist aktiviert

Bit 9=1: Strobe-Funktion ist aktiviert

Bit 10 = 1: Referenzsuche ist aktiviert

Bit 14 = 1: Modulo-Funktion ist aktiviert

Bit 15 = 1: Modulo Fehler

Bit 19 = 1: Unterer Grenzwert ist unterschritten
Bit 20 = 1: Oberer Grenzwert ist (iberschritten
Bit 24 = 1: Strobe-Wert ist eingetroffen

Bit 25 = 1: Zahler durch Gate-Funktion ist gesperrt
Bit 26 = 1: Zahler ist aktiviert

Bit 27 = 1: Referenz ist gesetzt

Bit28=1:  Strobe-Uberlauf

Bit 29 = 1: Zahlrichtungsumkehr ist aktiviert
Kommando

30  Zahler aktivieren

31  Zahler deaktivieren

32  Zahlrichtung positiv

33  Zahlrichtung negativ

34  Gate-Funktion aktivieren

35  Gate-Funktion deaktivieren

36  Strobe-Funktion aktivieren

37  Strobe-Funktion deaktivieren

38 Referenzfunktion aktivieren

39 Referenzfunktion deaktivieren

40  Strobe-Bit wird beim Lesen geldscht

41 Strobe-Bit wird vom Benutzer geldscht
60  Modulo-Funktion aktivieren

61  Modulo-Funktion deaktivieren

70  Schleppzeiger Minimalwert zurlicksetzen
71  Schleppzeiger Maximalwert zurlicksetzen

72  Schleppzeiger Minimal- und Maximalwert zuriick-
setzen

Zahlwert

Strobe

Referenzoffset

Periodendauer

Unterer Grenzwert

Oberer Grenzwert

Multiplikator

Divisor

1y15
1y18
1y20
1y21
1y23
1y26
1y27
1y28
1y29

1y30
1y31
1y40
1y41
1y42

Offset

Zahlwert nach Skalierung
Schleppzeiger-Untergrenze
Schleppzeiger-Obergrenze
Digitalfilter

Gate-Maske
Gate-Active-High

Strobe - steigende Flanke
Strobe - fallende Flanke

Referenz-Maske
Referenz-Active-Low
Modulo-Untergrenze
Modulo-Obergrenze
Modulo-Umdrehungen

mit y = 8 flir 24-V-Zweikanalzahler (X61.A bis X61.C)
mit y = 9 fur 5-V-Zweikanalzahler (X62)

SSl an X62
2000

2001

2003
2005

2008
2009
2020
2021

2034

2035
2036
2043

Status

Bit0=1: Neuer Wert wurde empfangen
Bit2=1: Paritatsprifung ist fehlgeschlagen
Bit18 =1: Forcen ist aktiv

Kommando

1 Reset

8 Software-Strobe

10  Kontinuierliches Update aktivieren

1 Kontinuierliches Update deaktivieren

12 Kontinuierliches Strobe aktivieren

13 Kontinuierliches Strobe deaktivieren

20  Forcen aktivieren

21 Forcen deaktivieren

70  Schleppzeiger Minimalwert zuriicksetzen
71  Schleppzeiger Maximalwert zurlicksetzen

72  Schleppzeiger Minimal- und Maximalwert zuriick-
setzen

Zahlwert

Offset

Unterer Grenzwert
Oberer Grenzwert
Schleppzeiger - Untergrenze
Schleppzeiger - Obergrenze

Frequenz SSI-Clock
0 100 kHz

1 200 kHz
2 1 MHz

Konfiguration
Auflésung
Force-Wert
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Oszilloskop

9740 Kommando

9741 Parameter-Index
9742 Parameter

9743 Daten-Index
9744 Daten

Belegung Klemme X61

Klemmpunkt
X61.DC24V4,0A
X61.1/01
X61.1/02
X61.1/03
X61.1/04
X61.DC24V0,5A

X61.A

X61.B

X61.C

X61.0V

Funktion

Einspeisung I/0O-Versorgung
Universeller Ein-/Ausgang 1
Universeller Ein-/Ausgang 2
Universeller Ein-/Ausgang 3
Universeller Ein-/Ausgang 4
24-V-Geberversorgung,

max. 0,5A
24-V/-Einkanalzahler, auch KO
24-V-Inkrementalz&hler
24-V-Einkanalzahler, auch K1
24-V-Inkrementalz&hler
24-V/-Einkanalzahler, auch K2
24-V-Inkrementalz&hler
Bezugspotenzial (GND)

Belegung Klemme X62
Pin

X62 X62.1

X62.2

X62.3

ENCODER

X62.4

@

X62.5
X62.6

X62.7
X62.8

X62.9

X62.10

X62.11
X62.12

X62.13
X62.14
X62.15

Funktion

Bezugspotenzial (GND)
5-V-Nullimpuls, pos. Differenzein-
gang,

auch SSI-Clock+

5-V-Nullimpuls, neg. Differenzein-
gang,

auch SSI-Clock-

5-V-Kanal 1, pos. Differenzeingang,

auch SS|-Data+

5-V-Kanal 1, neg. Differenzeingang,

auch SSI-Data-

5-V-Kanal 2, pos. Differenzeingang
5-V-Kanal 2, neg. Differenzeingang
5-V-Nullimpuls, neg. Differenzein-
gang,

auch SSI-Clock-

(Verbunden mit X62.3)
5-V-Nullimpuls, pos. Differenzein-
gang,

auch SSI-Clock+

(Verbunden mit X62.2)
5-V-Geberversorgung,

max. 0,2 A

Nicht verbunden (NC)
24-V-Geberversorgung,

max. 0,5 A

Nicht verbunden (NC)

Nicht verbunden (NC)

Nicht verbunden (NC)
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6 Kurz-Referenz
JX3-DI16

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register und I/O-Nummern des digitalen Eingangsmoduls JX3-DI16 in
der Betriebssystem-Version 2.35.0.00.

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.
Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx lber R 100002015

und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.

Modul-Code JX3-DI16: 300

1/O-Nummern

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-647 3m03xxz
m Submodulsteckplatz: 1 ... 3
XX I/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-9xx 20SJ03xxz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/0O-Platine: 1 ... 2
XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Status und Diagnose

JC-3xx 10000xx2Z 0 Status des Moduls
XX Modulnummer: 02 ... 17 Bit1=1: Spannung an X21.DC24V < 16,3 V
77 I/O-Nummer: 01 ... 16 Bit2=1: Spannung an X22.DC24V < 16,3 V
IN/OUT 100000201... I/O-Nummern fiir Modulnummer 02 9 FPGA-Version
100000216 32 FPGA-Version
JC-24x XXzz Impulsverlangerung
XX /0-Modulnummer: 02 ... 32 257 Aktivierung der Impulsverliangerung
77 I/O-Nummer: 01 ... 16 Bit0=1: Impulsverlangerung fur IN 1 aktivieren
IN/OUT 201 ... 216 I/0-Nummern fiir I/O-Modulnummer Bit1=1:  Impulsverlangerung fir IN 2 aktivieren
02 usw.
JC-647 iz Bit7 =1: Impulsverlangerung fir IN 8 aktivieren
m1 Submodulsteckplatz + 1: 2 ... 4 258 Dauer Impulsverlangerung IN 1 ... IN 4
. JO-Modulnummer: 02 .. 32 konfigurierbar in 0,5 ms Schritten, max. 7,5 ms
. 259 Dauer Impulsverlangerung IN5 ... IN 8
2z I/O-Nummer: 01 ... 16 konfigurierbar in 0,5 ms Schritten, max. 7,5 ms
IN/OUT 20201 ... 20216  1/O-Nummern fiir Submodulsteckplatz
1 und I/O-Modulnummer 02
Digitale Eingangsfilter
JC-9xx 20SJ0xxzz ) ) 262 Aktivierung der digitalen Eingangsfilter
S Nummer der Tragerplatine: 1... 5 Bit0 = 1: Digitalfilter fiir IN 1 aktivieren
J Nummer der JX6-I/0-Platine: 1 ... 2 Bit1=1: Digitalfilter far IN 2 aktivieren
XX I/O-Modulnummer: 02 ... 32 USW.
2z I/O-Nummer: 01 ... 16 Bit15=1:  Digitalfilter fiir IN 16 aktivieren
IN/OUT 201100201 ... I/O-Nummern fir S =1, J = 1 und Schritte 0=0,125ms; 1=0,25ms;2=0,5ms;3=1ms;4=2ms;5=4
201100216 I/0-Modulnummer 02 ms;6=8ms;7 =16 ms
263 Verzégerung Digitalfilter IN 1 ... IN 4
264 Verzégerung Digitalfilter IN5 ... IN 8
265 Verzdgerung Digitalfilter IN9 ... IN 12
AIIgemeine Registerijbersicht 266 Verzégerung Digitalfilter IN 13 ... IN 16
0 Statusregister des Moduls . .
2 Prozessdaten-Eingang Zahlerfunktion
9 Version x
256 Alle Eingange IN 1 ... IN 16 320 g‘.f‘ﬁ“f f‘?‘h'e’gb _— se tberschit
257 ... 259 Impulsverlangerung digitale Eingéange =1 ere zahigrenze wurde uberscnritten
262 ... 266 D'i.gitale Einganﬂgsfilter 321 Kommandoregister Zahler A
320 ... 342 Zahler A und Zahler B 0x01 Der Zahlwert wird auf 0 zuriickgesetzt.
= 0x02 Zahle fallende Flanken
Registernummern
0x12 Zahle steigende Flanken
JC-3xx 100xxzzzz
XX Modulnummer: 02 ... 17 0x06 Zahle fallende Flanken an X21.1
. Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
7772 Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999 Low-Pegel.
JC-24x 3xxz
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324

325
326
336

337

340

341
342

0x26

0x16

0x36

0x42

0x52

0x80

Vorteiler A
0

1

2

usw.

255

Zahle fallende Flanken an X21.1

Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
High-Pegel.

Zahle steigende Flanken an X21.1

Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
Low-Pegel.

Zahle steigende Flanken an X21.1

Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
High-Pegel.

Zahle fallende Flanken. Die einstellbare
Obergrenze in MR 325 des Zahlers A ist
aktiviert.

Zahle steigende Flanken. Die einstellbare
Obergrenze in MR 325 des Zahlers A ist
aktiviert.

Setze den Status in MR 320 auf den Wert 0
zuriick.

Der Zahler A wird gestoppt. Die Zahlimpulse
am Eingang werden nicht gezahlt.

Der Zahler wird mit jedem Impuls um eins
inkrementiert.

Der Zahler wird mit jedem zweiten Impuls
inkrementiert.

Der Zahler wird um eins inkrementiert, wenn
am Eingang 255 Impulse registriert wurden.

Obere Zahigrenze (0 ... 4.294.967.295)
Zahlwert A (0 ... 4.294.967.295)
Status Zahler B

Bit1=1:

Obere Zahlgrenze wurde Uberschritten

Kommandoregister Zahler B

0x01
0x02
0x12
0x06

0x26

0x16

0x36

0x42

0x52

0x80

Vorteiler B
0

1

2

usw.

255

Der Zahlwert wird auf 0 zuriickgesetzt.
Zahle fallende Flanken
Zahle steigende Flanken

Zahle fallende Flanken an X21.5

Die Gate-Funktion an X21.6 reagiert auf
Low-Pegel.

Zahle fallende Flanken an X21.1

Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
High-Pegel.

Zahle steigende Flanken an X21.1

Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
Low-Pegel.

Zahle steigende Flanken an X21.1

Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
High-Pegel.

Zahle fallende Flanken. Die einstellbare
Obergrenze in MR 341 des Zahlers B ist
aktiviert.

Zahle steigende Flanken. Die einstellbare
Obergrenze in MR 341 des Zahlers B ist
aktiviert.

Setze den Status in MR 336 auf den Wert 0
zuriick.

Der Zahler B wird gestoppt. Die Zahlimpulse
am Eingang werden nicht gezahit

Der Zahler B wird mit jedem Impuls um eins
inkrementiert.

Der Zahler B wird mit jedem zweiten Impuls
um eins inkrementiert.

Der Zahler B wird um eins inkrementiert,
wenn am Eingang X21.5 je 255 Impulse
registriert wurden.

Obere Zahigrenze (0 ... 4.294.967.295)
Zahlwert B (0 ... 4.294.967.295)
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Belegung Klemme X21

Klemmpunkt
X21.DC24V
X211

X21.2
X21.3
X21.4
X21.5
X21.6
X21.7
X21.8
X21.0v

Digitale Eingdnge 1 ... 8
Erkennung Sensorspannung

Digitaler Eingang IN 1
Digitaler Eingang IN 2
Digitaler Eingang IN 3
Digitaler Eingang IN 4
Digitaler Eingang IN 5
Digitaler Eingang IN 6
Digitaler Eingang IN 7
Digitaler Eingang IN 8
Bezugspotenzial

Belegung Klemme X22

T

Klemmpunkt
X22.DC24V
X22.9

X22.10
X22.11

X22.12
X22.13
X22.14
X22.15

X22.16
X22.0v

Digitale Eingdnge 9 ... 16
Erkennung Sensorspannung

Digitaler Eingang IN 9

Digitaler Eingang IN 10
Digitaler Eingang IN 11
Digitaler Eingang IN 12
Digitaler Eingang IN 13
Digitaler Eingang IN 14
Digitaler Eingang IN 15

Digitaler Eingang IN 16
Bezugspotenzial
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7 Kurz-Referenz
JX3-DIO16

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register und I/O-Nummern des digitalen Ein- und Ausgangsmodul
JX3-DIO16 in der Betriebssystem-Version 2.35.0.00

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.
Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015

und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.

Modul-Code JX3-DIO16: 301

1/0O-Nummern

JC-3xx 10000xxzz
XX Modulnummer: 02 ... 17
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 100000201... 1/0-Nummern fir Modulnummer 02
100000216
JC-24x XXzz
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 201 ... 216 1/0-Nummern fir I/0-Modulnummer
02
JC-647 m1xxzz
m1 Submodulsteckplatz + 1: 2 ... 4
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 20201 ... 20216  1/O-Nummern fiir Submodulsteckplatz
1 und I/O-Modulnummer 02
JC-9xx 20SJ0xxzz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/0-Platine: 1 ... 2
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 201100201 ... 1/O-Nummern fir S =1, J =1 und
201100216 1/0-Modulnummer 02

Allgemeine Registeriibersicht

XX Modulnummer: 02 ... 17

zz77 Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX 1/0O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-647 3mO03xxz
m Submodulsteckplatz: 1 ... 3
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-9xx 20SJ03xxz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2
XX 1/0O-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Status und Diagnose

0 Status des Moduls )
Bit0 = 1: Kurzschluss / Uberlast OUT 9 ... 16
Bit1=1: Spannung an X21.DC24V < 16,3V
Bit2 = 1: Spannung an X31.DC24V < 16,3V

9 FPGA-Version

32 FPGA-Version

Impulsverlangerung

257 Aktivierung der Impulsverlangerung
Bit0 = 1: Impulsverlangerung fiir IN 1 aktivieren
Bit1=1: Impulsverlangerung fiir IN 2 aktivieren
Usw.
Bit7 =1: Impulsverlangerung fiir IN 8 aktivieren
258 Dauer Impulsverlangerung IN 1 ... IN 4

konfigurierbar in 0,5 ms Schritten, max. 7,5 ms

259 Dauer Impulsverlangerung IN5 ... IN 8
konfigurierbar in 0,5 ms Schritten, max. 7,5 ms

Digitale Eingangsfilter

262 Aktivierung der digitalen Eingangsfilter
Bit0 = 1: Digitalfilter fur IN 1 aktivieren
Bit1=1: Digitalfilter fur IN 2 aktivieren
Usw.
Bit 15 =1: Digitalfilter fur IN 16 aktivieren

Schritte 0=0,125ms; 1=0,25ms;2=05ms;3=1ms;4=2ms; 5=4

0 Statusregister des Moduls ms: 6= 8ms: 7 = 16 ms

2 Prozessdaten-Eingang 263 " Verzdgerung Digitalfilter IN 1 ... IN 4

3 Prozessdaten-Ausgang - e

9 Version 264 Verzggerung D!g!talf!lter IN5...IN8

256 Alle Eingange IN 1 ... IN 8 265 Verzggerung D!g!talf!lter IN9...IN12

257 ... 259 Impulsverlangerung digitale Eingange 266 Verzégerung Digitalfiiter IN 13 ... IN 16

262 ... 266 Digitale Eingangsfilter

320 ... 342 Zahler A und Zahler B 5 :

512 Alle Ausgéinge OUT 9 ... OUT 16 Zahlerfunktion

513 ... 514 Fehlerzustéande 320 Status Zahler A

515 ... 535 PWM Bit1=1: Obere Zahlgrenze wurde (iberschritten
. 321 Kommandoregister Zahler A

Registernummern 0x01 Der Zahlwert wird auf 0 zuriickgesetzt.

JC-3xx 100xxzzzz
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7 Kurz-Referenz JX3-DIO16

0x02 Zahle fallende Flanken Fehlerzustande
0x12 Zahle steigende Flanken 513 Fehlerzustand aktivieren
0x06 Zahle fallende Flanken an X21.1 Bit8 =0 OUT9 bleibt unverandert
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf Bit 8 = 1: OUT 9 nimmt Zustand aus MR 514 an
Low-Pegel. ) ) .
0x26 Zahle fallende Flanken an X21.1 Bit9 =0: OUT 10 bleibt unveréndert
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf Bit9=1:  OUT 10 nimmt Zustand aus MR 514 an
High-Pegel.
0x16 Zahle steigende Flanken an X21.1 Usw.
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf .
Low-Pegel. 514 F'ehlerzustand der Ausgange
0x36 Zihle steigende Flanken an X21.1 Bitg=0:  OUT 9 nimmt den Zustand AUS an
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf Bit8 = 1: OUT 9 nimmt den Zustand EIN an
High-Pegel. ’
0x42 Zahle fallende Flanken. Die einstellbare Bit9 = 0: OUT 10 nimmt den Zustand AUS an
Obergrenze in MR 325 des Zahlers A ist . .
aktiviert. Bit9=1: OUT 10 nimmt den Zustand EIN an
0x52 Zahle steigende Flanken. Die einstellbare USW.
Obergrenze in MR 325 des Zahlers A ist
aktiviert.
0x80 Setze den Status in MR 320 auf den Wert 0
zuriick. PWM
324 Vorteiler A N ) o 515 PWM-Funktion aktivieren
0 Der Zahler A wird gestoppt. Die Zahlimpulse Bit8 = 1 PWM-Funktion fiir OUT 9 aktivieren
am Eingang werden nicht gezahlt. )
1 Der Zahler wird mit jedem Impuls um eins Bit9 = 1: PWM-Funktion fir OUT 10 aktivieren
inkrementiert.
2 Der Zahler wird mit jedem zweiten Impuls Bit 10 = 1: PWM-Funktion fur OUT 11 aktivieren
o inkrementiert. Bit11=1:  PWM-Funktion fiir OUT 12 aktivieren
255 Der Zahler wird um eins inkrementiert, wenn Bit12=1 PWM-Funktion flr OUT 13 aktivieren
am Eingang 255 Impulse registriert wurden. Bit13 =1 PWM-Funktion fur OUT 14 aktivieren
325 Obere Zahlgrenze (0 ... 4.294.967.295) . _ o -
326 Zahlwert A (0 4.294.967.295) Bit14 =1 PWM-Funktion fur OUT 15 aktivieren
336 Status ZahlerB . _ Bit15=1  PWM-Funktion fir OUT 16 aktivieren
Bit1=1: Obere Zahlgrenze wurde uberschritten
i . 526 PWM-Frequenzteiler 1 fir Ausgange OUT 9 ... 12
337 Kommandoregister Zahler B . 527 PWM-Tastverhaltnis fiir Ausgang OUT 9
0x01 Der Zahlwert wird auf O zurlickgesetzt. 528 PWM-Tastverhaltnis fir Ausgang OUT 10
0x02 Z3hle fallende Flanken 529 PWM-Tastverhaltnis fiur Ausgang OUT 11
530 PWM-Tastverhaltnis fir Ausgang OUT 12
0x12 Zahle steigende Flanken 531 PWM-Frequenzteiler 2 fiir Ausgange OUT 13 ... 16
. 532 PWM-Tastverhaltnis fur Ausgang OUT 13
0x06 S’f’h'g ff‘”eF"dekt'.: 'a"ke’;éq 2(21 5 ouf 533 PWM-Tastverhéltnis fiir Ausgang OUT 14
L(I)?/v-PaeS;eI unktion an A21.6 reagiert au 534 PWM-Tastverhaltnis fiir Ausgang OUT 15
0x26 Zihle fallende Flanken an X21.1 535 PWM-Tastverhaltnis fir Ausgang OUT 16
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf
High-Pegel. Belegung Klemme X21
0x16 Zahle steigende Flanken an X21.1 gung
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf Klemmpunkt Digitale Eingdnge 1 ... 8
Low-Pegel. ]l X21.DC24V Erkennung Sensorspannung
0x36 Zahle steigende Flanken an X21.1 if= X211 Digitaler Eingang IN 1
Die Gate-Funktion an X21.2 reagiert auf nfm X21.2 Digitaler Eingang IN 2
High-Pegel. il= X21.3 Digitaler Eingang IN 3
0x42 Zahle fallende Flanken. Die einstellbare = = X21.4 Digitaler Eingang IN 4
Obergrenze in MR 341 des Zahlers B ist il= X21.5 Digitaler Eingang IN 5
aktiviert. i|= X21.6 Digitaler Eingang IN 6
0x52 Zahle steigende Flanken. Die einstellbare X21.7 Digitaler Eingang IN 7
Obergrenze in MR 341 des Zahlers B ist L X21.8 Digitaler Eingang IN 8
aktiviert. X21.0vV Bezugspotenzial
0x80 Setze den Status in MR 336 auf den Wert 0
zurlck.
340 Vorteiler B Belegung Klemme X32
0 Der Zahler B wird gestoppt. Die Zahlimpulse P Klemmpunkt Digitale Ein-/Ausgénge 9 ... 16
am Eingang werden nicht gezahit ) X32.DC24V Einspeisung Aktorversorgung bzw.
1 Der Z&hler B wird mit jedem Impuls um eins 1= Erkennung Sensorspannung
inkrementiert. , ifm X32.9 Universeller /O IN 9/ OUT 9
2 Der Z&hler B wird mit jedem zweiten Impuls o X32.10 Universeller /0 IN 10 / OUT 10
um eins inkrementiert. = X32.11 Universeller /O IN 11/ OUT 11
usw. of= X32.12 Universeller /O IN 12/ OUT 12
255 Der Zahler B wird um eins inkrementiert, 05 X32.13 Universeller I/O IN 13/ OUT 13
wenn am Eingang X21.5 je 255 Impulse X32.14 Universeller /0 IN 14 / OUT 14
registriert wurden. —E- X32.15 Universeller /O IN 15/ OUT 15
341 Obere Zahlgrenze (0 ... 4.294.967.295) X32.16 Universeller I/O IN 16 / OUT 16
342 Zahlwert B (0 ... 4.294.967.295) X32.0v Bezugspotenzial
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JX3-DMS2

8 Kurz-Referenz
JX3-DMS2

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register des Dehnungsmessmoduls JX3-DMS2 in der Betriebssys-
tem-Version 1.03.0.00.

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.

Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015
und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.
Modul-Code JX3-DMS2: 316

Allgemeine Registeriibersicht

Messwerte Kanal 1 und Kanal 2

2 Digitalwert fiir Analogeingang 1
3 Digitalwert fiir Analogeingang 2
Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

257 Bootloader-Version

Status von Analogeingang y

1y00
Bit1=1:
Bit3=1:
Bit4=1:
Bit5=1:
Bit6 = 1:
Bit8=1:
Bit9=1:
Bit12 =
Bit 13

1:
1:
Bit 14 = 1:

Status von Analogeingang y (y =1 ... 2)
Messwerte sind giiltig

Schnellste mogliche Wandlung
Schnelle Wandlung

Langsamere Wandlung

Noch langsamere Wandlung
Force-Wert wird angezeigt
Langsamste mégliche Wandlung
Minimum des Kanals y wurde skaliert
Maximum des Kanals y wurde skaliert
Kanal y ist aktiv

0 Statusregister des Moduls
2.3 Analogeingange 1 bis 2
9, 32, 257 Versionen
1100 ... 1199 Konfiguration Analogeingang 1
1200 ... 1299 Konfiguration Analogeingang 2
9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz

XX Modulnummer: 02 ... 17

zzzz Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-647 3m03xxz

m Submodulsteckplatz: 1 ... 3

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-9xx 20SJ03xxz

S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5

J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2

XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Kommandoregister Analogeingang y

1y01
6
160
161
170
171
210

220

Kommando Analogeingang y (y =1 ... 2)

Quittierung Sammelbits

Zeige skalierten Messwert an

Zeige digitalisierten Wert ohne Skalierung/Umrechnung an.
Zeige (wieder) Wert des Dehnmessstreifens an. (Forcen aus)
Zeige Force-Wert an.

Erfasse den Minimalwert der physikalischen GroR3e: Legt den
Minimalwert des ADC in MR 1y24 ab.

Erfasse den Maximalwert der physikalischen GroRe: Legt den
Maximalwert des ADC in MR 1y26 ab.

Anwender-Skalierung

1y06
1y11
1y24
1y25
1y26
1y27
1y28
1y29

Anzahl der Mittelungen 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128
Empfindlichkeit des Sensors in uyV/V

1. Digitalwert fir Analogeingang y

1. Wert der physikalischen Grée (Minimum)

2. Digitalwert fiir Analogeingang y

2. Wert der physikalischen Grée (Maximum)

Offset t der Geradeny = mx +t

Offset des Istwertes (dhnlich Tara-Funktion bei Waagen)

Sonstige Konfiguration

1y04
1y08
1y09
1y20
1y21

Force-Wert fir Analogeingang y

Unterer Grenzwert Analogeingang y

Oberer Grenzwert Analogeingang y
Schleppzeiger Minimalwert Analogeingang y
Schleppzeiger Maximalwert Analogeingang y

Oszilloskop

9740 Kommando

Bedeutung von y 9741 Parameter-Index
9742 Parameter

y Nummer des Analogeingangs y =1 ... 2 9743 Daten-Index
9744 Daten

Status des Moduls

0 Status des Moduls

Bit 16 = 1:  Sammelbit giiltige Messwerte vorhanden

Bit 19 =1: Sammelbit untere Grenze

Bit20 = 1: Sammelbit obere Grenze

Bit 23 =1: Sammelbit Forcen

Bit24 = 1: Uberwachung Spannungen

Bit 30 = 1:  Synchroner Datenaustausch
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8 Kurz-Referenz JX3-DMS2

Belegung Klemme X61

Klemmpunkt
X61.UV1+

X61.US1+
X61.UD1+
X61.UD1-
X61.US1-
X61.UV1-
X61.SHLD
X61.0V
X61.SHLD
X61.SHLD

Signale resistiver Sensor 1
Spannungsversorgung+ fiir Sensor
(+5 V/100 mA)

nicht anschlieRen

Signal+ des Sensors

Signal- des Sensors

nicht anschlieRen
Spannungsversorgung- flir Sensor
Schirmanschluss

Bezugspotenzial

Schirmanschluss
Schirmanschluss

Belegung Klemme X62

A

Klemmpunkt
X62.Uv2+

X62.US2+
X62.UD2+
X62.UD2-
X62.US2-
X62.UV2-
X62.SHLD
X62.0V
X62.SHLD
X62.SHLD

Signale resistiver Sensor 2
Spannungsversorgung+ fiir Sensor
(+5V/100 mA)

nicht anschlieRen

Signal+ des Sensors

Signal- des Sensors

nicht anschlieen
Spannungsversorgung- fir Sensor
Schirmanschluss

Bezugspotenzial

Schirmanschluss
Schirmanschluss

38
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Kurz-Referenzen Kurz-Referenz JX3-DO16

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

9 Ku rZ-Refe re n z Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JX3-DO1 6 JC-647 3m03xxz

m Submodulsteckplatz: 1 ... 3
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Passende Betriebssystem-Version Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die

Register und I/O-Nummern des digitalen Ausgangsmodul JX3-DO16 in J4C-9xx gOSJOSxxz N der Tra latine: 1 .. 5
der Betriebssystem-Version 2.35.0.00. ummer der fragerpiatine: 1 ...
J Nummer der JX6-1/0-Platine: 1 ... 2
Modul-Code XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
Zur Identifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code. z Modulregister-Nummer: 0 ... 9
Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015
und R 100002016 den Modul-Code aus. Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.
Modul-Code JX3-DO16: 302
Status und Diagnose
1/O-Nummern 0 Status des Moduls
Bit0 = 1: Kurzschluss / Uberlast OUT 1 ... 8
JC-3xx 10000xxzz ..
XX Modulnummer: 02 ... 17 Bit1=1: Kurzschluss / Uberlast OUT 9 ... 16
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16 9 FPGA-Version
32 FPGA-Version
IN/OUT 100000201... 1/0-Nummern fir Modulnummer 02
100000216 =
Fehlerzustiande
JC-24x XXZZ 513 Fehlerzustand aktivieren
XX 1/O-Modulnummer: 02 ... 32 Bit0 =0: OUT 1 bleibt unverandert
77 /O-Nummer: 01 ... 16 Bit0 = 1: OUT 1 nimmt Zustand aus MR 514 an
IN/OUT 201 ... 216 I/O-Nummern fiir 1/O-Modulnummer Bit0=0: OUT 2 bleibt unveréndert
02 Bit1=1:  OUT 2 nimmt Zustand aus MR 514 an
JC-647 m1xxzz ush:
m1 Submodulsteckplatz + 1: 2 ... 4 514 Fehlerzustand der Ausgénge
. O-Modulnummer: 02 ... 32 Bit 0 = 0: OUT 1 nimmt den Zustand AUS an
72 JO-Nummer 01 . 16 Bit0=1: OUT 1 nimmt den Zustand EIN an
Bit 1=0: OUT 2 nimmt den Zustand AUS
IN/OUT 20201 ...20216  /O-Nummen fir Submodulsteckplatz ' nimmt den custan an
1 und I/O-Modulnummer 02 Bit1=1: OUT 2 nimmt den Zustand EIN an
usw.
JC-9xx 20SJ0xxzz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/0-Platine: 1 ... 2 PWM
XX 1/O-Modulnummer: 02 ... 32 515 PWM-Funktion aktivieren
Bit 8 = 1: PWM-Funktion fir OUT 9 aktivieren
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
. Bit9=1: PWM-Funktion fir OUT 10 aktivieren
IN/OUT 201100201 ... 1/0-Nummern firS=1, J =1 und
201100216 1/0-Modulnummer 02 Bit10 = 1: PWM-Funktion fur OUT 11 aktivieren
Bit 11 =1: PWM-Funktion fir OUT 12 aktivieren
Bit12=1 PWM-Funktion fir OUT 13 aktivieren
Aligemeine Registeriibersicht Bit13=1  PWNM-Funktion fiir OUT 14 aktivieren
0 Statusregister des Moduls Bit14=1  PWM-Funktion fiir OUT 15 aktivieren
9 Version
512 Alle Ausgénge OUT 1 ... OUT 16 Bit 15 =1 PWM-Funktion fur OUT 16 aktivieren
513 ...514 Fehlerzustande X . N
515 .. 535 PWM 526 PWM-Frequenzteiler 1 fiir Ausgange OUT 9 ... 12
527 PWNM-Tastverhéltnis fir Ausgang OUT 9
. 528 PWNM-Tastverhaltnis fur Ausgang OUT 10
Reglsternummern 529 PWM-Tastverhéltnis fiir Ausgang OUT 11
Jc3 100 530 PWNM-Tastverhaltnis fur Ausgang OUT 12
~oXX Xxzzzz Modul 0217 531 PWM-Frequenzteiler 2 fiir Ausgange OUT 13 ... 16
XX oduinummer: Uz .... 532 PWM-Tastverhaltnis fiir Ausgang OUT 13
zz22 Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999 533 PWM-Tastverhéltnis fir Ausgang OUT 14
534 PWM-Tastverhéltnis fir Ausgang OUT 15
JC-24x 3xxz 535 PWM-Tastverhéltnis fiir Ausgang OUT 16
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
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Belegung Klemme X31

Klemmpunkt
X31.DC24V
X31.1

X31.2
X31.3
X31.4
X31.5
X31.6
X31.7
X31.8
X31.0v

Digitale Ausgédnge 1 ... 8

Einspeisung Aktorversorgung

Digitaler Ausgang OUT 1
Digitaler Ausgang OUT 2
Digitaler Ausgang OUT 3
Digitaler Ausgang OUT 4
Digitaler Ausgang OUT 5
Digitaler Ausgang OUT 6
Digitaler Ausgang OUT 7
Digitaler Ausgang OUT 8
Bezugspotenzial

Belegung Klemme X32

Klemmpunkt
X32.DC24V
X32.9
X32.10
X32.11
X32.12
X32.13
X32.14
X32.15
X32.16
X32.0v

Digitale Ausgédnge 9 ... 16
Einspeisung Aktorversorgung

Digitaler Ausgang OUT 9
Digitaler Ausgang OUT 10
Digitaler Ausgang OUT 11
Digitaler Ausgang OUT 12
Digitaler Ausgang OUT 13
Digitaler Ausgang OUT 14
Digitaler Ausgang OUT 15
Digitaler Ausgang OUT 16
Bezugspotenzial
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JX3-MIX1

10 Kurz-Referenz
JX3-MIX1

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register und I/O-Nummern des multifunktionalen Erweiterungsmoduls
JX3-MIX1 in der Betriebssystem-Version 1.00.0.00.

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.
Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015

und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.

Modul-Code JX3-MIX1: 305

1/0O-Nummern

JC-3xx 10000xxzz
XX Modulnummer: 02 ... 17
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 100000201... 1/0-Nummern fir Modulnummer 02
100000216
JC-24x XXzz
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 201 ... 216 1/0-Nummern fir I/0-Modulnummer
02
JC-647 m1xxzz
m1 Submodulsteckplatz + 1: 2 ... 4
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 20201 ... 20216  1/O-Nummern fiir Submodulsteckplatz
1 und I/O-Modulnummer 02
JC-9xx 20SJ0xxzz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/0-Platine: 1 ... 2
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 201100201 ... 1/O-Nummern fir S =1, J =1 und
201100216 1/0-Modulnummer 02

Allgemeine Registeriibersicht JX3-MIX

0 Statusregister des Moduls

1 Kommandoregister des Moduls
2.5 Prozessdaten

9 Version

500 ... 599 Fehlerzustéande der universellen 1/0Os
1100 ... 1199 Analoger Eingang 1 (X61.Al1)
1200 ... 1299 Analoger Eingang 2 (X61.Al2)
1300 ... 1399 Analoger Eingang 3 (X61.AI3)
1400 ... 1499 Analoger Ausgang 1 (X61.A01)
1500 ... 1599 Zahlereingang A (X61.CNTA)
1600 ... 1699 Zahlereingang B (X61.CNTB)
1800 ... 1899 Schrittmotor

9740 ... 9744 Oszilloskop

Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz

XX Modulnummer: 02 ... 17

2272 Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-647 3mO03xxz
m Submodulsteckplatz: 1 ... 3
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-9xx 20SJ03xxz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Status des Moduls
0 Status des Moduls

Bit0=1 Fehler der internen Spannungsreferenz
Bit1=1 Fehler der universellen 1/Os

Bit4 = Fehler der seriellen Schnittstelle

Bit5 = Fehler Schrittmotor

Bit 6 = Fehler des Analogwandlers (A/D und D/A)
Bit 16 = Schrittmotor: Ist referenziert

Bit17 =1 Schrittmotor: Zielfenster ist erreicht

Bit 18 = Schrittmotor: Fenster ist definiert

Bit 19 = Schrittmotor: Achse wurde angehalten

Bit 20 = Schrittmotor: Stopprampe wurde aktiviert
Bit 25 =1 Analoger Ein-/Ausgang: Analogwerte sind gliltig
Bit 30 = 1 Synchroner Datenaustausch

Kommandoregister des Moduls

1 Kommando

6 Fehler des Statusregisters 0 |6schen
Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

769 Bootloader-Version

Zeiger auf Prozessdaten
Zeiger auf Prozessdaten MR 800 ... MR 802

Wert 0 Gemittelter Wert Analogeingang 1 (X61.Al1)
Wert 1 Gemittelter Wert Analogeingang 2 (X61.Al2)
Wert 2 Gemittelter Wert Analogeingang 3 (X61.AI3)
Wert 3 Zahlerstand des Zahlers A

Wert 4 Zahlerstand des Zahlers B

Wert 5 Schrittmotor: Aktuelle Position

Wert 6 Schrittmotor: Aktuelle Geschwindigkeit

MR 800 <- Wert. Das Ergebnis wird in MR 2 und MR 64 abgelegt.
MR 801 <- Wert. Das Ergebnis wird in MR 3 und MR 65 abgelegt.
MR 802 <- Wert. Das Ergebnis wird in MR 4 und MR 66 abgelegt.

MR 80: Der Wert von 0 ... 4.095 wird als Spannung von 0 ... 10 V am
Analogausgang X61.AO1 ausgegeben.

Analogeingang Al1 ... AlI3
1y00 Status
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10 Kurz-Referenz JX3-MIX1

Bit0=1: Fehler: Analoge Hardware

Bit4 =1: Fehler: Abgleichwerte nicht korrekt

Bit7 =1: Fehler: Interne Spannungen

Bit 12 =1: Giltigkeit: Der Mittelwertpuffer ist gefillt
Bit 25 =1: Giltigkeit der Messwerte

1y01 Kommando
5 Fehlerbits des MR 1y00 riicksetzen
1y02 Al1...AI3 Gemittelter Messwert des jeweiligen
Analogeingangs
1y06 Gleitender Mittelwert

1 Mittelwertbildung ist nicht aktiviert

4 Gleitender Mittelwert 4-fach

16  Gleitender Mittelwert 16-fach
mity =1 ... 3 fir Analogeingang X61.Al1 ... X61.AI3

Analogausgang AO1
80 Analoger Ausgangswert
Bereich 12 Bit: 0 ... 4.095
0 entspricht 0 V am Ausgang X61.AO1
4.095 entspricht 10 V am Ausgang X61.AO1
Umrechnung 4095

MR =0/ -

10V
Analogausgang X61.A01

Zahlereingang A, B (Ein- und Zweikanalzihler)

1y00 Status
Bit 3 =1: Flankenauswertung positive Flanke
Bit4 =1 Flankenauswertung negative Flanke
Bit5=1: Flankenauswertung beide Flanken
Bit6 = 1: Force-Wert ist aktiviert
Bit7=1: Modulo-Funktion ist aktiviert
Bit8 = 1: Gate-Funktion ist aktiviert
Bit9=1: Strobe-Funktion ist aktiviert

Bit 10 = 1: Reset-Funktion aktiviert

Bit11=0 Zahlrichtung negativ

(nur Einkanalzahler)
Bit 11 = 1: Zahlrichtung positiv

(nur Einkanalzahler)
Bit12=0 Einkanalzahler ist aktiviert

Bit12=1: Zweikanalzahler ist aktiviert
Bit 14 = 1: Gate-Funktion ist aktiviert
Bit15=1: Zahler ist aktiviert

1y01 Kommando
20 Forcen aktivieren
21 Forcen deaktivieren
30 Aktiviere Zahler y (y = 5 fir Zahler A, y = 6 fir
Zahler B)

31 Deaktiviere Zahler y

32 Zahlrichtung vorwarts

33 Zahlrichtung ruckwarts

34 Gate-Funktion aktivieren

35 Gate-Funktion deaktivieren

36 Strobe-Funktion aktivieren

37 Strobe-Funktion deaktivieren

40 Einkanalz&hler aktivieren, nur MR 1501

41 Zweikanalzahler aktivieren, nur in MR 1501

50 Steigende Flanke aktivieren
51 Fallende Flanke aktivieren
52 Beide Flanken aktivieren
60 Modulo-Funktion aktivieren
61 Modulo-Funktion deaktivieren
1y02 Force-Wert des Zahlers
1y03 Zahlwert
1y04 Strobe-Wert
1y05 Reset-Wert
1y06 Modulo-Wert
1y10 Zuordnung Gate zu Eingang DIO1 ... DIO8
1y11 Zuordnung Strobe zu Eingang DIO1 ... DIO8
1y12 Zuordnung Reset zu Eingang DIO1 ... DIO8
1y13 Polaritat von Strobe, Gate, Reset ; bitcodiert
Bit0=0 Gate-Funktion ist low-aktiv
Bit0=1 Gate-Funktion ist high-aktiv
Bit1=0 Strobe-Funktion ist low-aktiv
Bit 1=1 Strobe-Funktion ist high-aktiv
Bit2=0 Reset-Funktion ist low-aktiv
Bit2=1 Reset-Funktion ist high-aktiv
1y20 Frequenz (( AZ&hlimpulse * 1.000) / MR 1y21
1y21 Zeitbasis fUr Frequenz in ms

mit y = 5 fiir Zahler A (X61.CNTA)
mit y = 6 fiir Zahler B (X61,CNTB)
mit y = 5 flr Zweikanalzéhler A, B (X61.CNTA und X61.CNTB)

Schrittmotor

1800 Status des Schrittmotors

Bit0=1: Positiver Endschalter aktiviert, wenn
Position durch positiven Hard- oder
Software-Endschalter erreicht wurde

Bit1=1: Negativer Endschalter aktiviert, wenn
Position durch negativen Hard- oder
Software-Endschalter erreicht wurde

Bit2=1: Referenzschalter aktiv

Bit 3 =1: Software-Endschalter LIM:
Die Istposition des Motors hat die einge-

stellte Position des Software-Endschalters

Uberschritten.

Bit4 =1: Hardware-Endschalter LIM:
Die Istposition des Motors hat die einge-
stellte Position des Hard-
ware-Endschalters Uberschritten.

Bit5=1: Schrittmotor Fehler

Bit6 = 1: Referenzfahrtfehler

Bit7=1: Software-Endschalter ist aktiviert
Bit 8 = 1: Am Referenzpunkt halten

Bit 9 =0: Linearer Achstyp

Bit9=1: Modulo Achstyp

Bit 10 = O: Absolute Positionierung
Bit 10 = 1: Relative Positionierung
Bit 11 = 1: Endlospositionierung ist aktiviert

Bit12 = 0: DIR: Fahrtrichtung negativ (wenn Polaritat
DIR =0)

Bit12=1: DIR: Fahrtrichtung positiv (wenn Polaritat
DIR =0)

Bit16 = 1: Referenzpunkt ist giltig

Bit17 =1: AXARR: wird beim Erreichen des Ziel-
fensters gesetzt
Bit18 = 1: Innerhalb des Zielfensters

Bit19=1: Achse im Stillstand
Bit 20 = 1: Busy: Motor tétig
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Bit 21 =1: Achse in Stopprampe
1801 Kommando
0 Stop with programmed decel: Stopprampe
fahren
1 Software-Endschalter aktivieren
2 Software-Endschalter deaktivieren
3 Referenz setzen
4 Referenz I6schen
5 Anhalten ohne Stopprampe
9 Automatische Referenzfahrt 1
10 Automatische Referenzfahrt 2
1 Automatische Referenzfahrt 3
12 Automatische Referenzfahrt 4
17 Positionierungsmodus = relativ
18 Positionierungsmodus = absolut
19 Unterbrochene Positionierung fortsetzen
22 Am Referenzpunkt halten
23 Am Referenzpunkt nicht halten
56 Starte Endlospositionierung in positiver
Richtung
57 Starte Endlospositionierung in negativer
Richtung
1802 Soll-Position
1803 Soll-Schrittfrequenz
1804 Polaritaten
1805 Startrampe
1806 Stopprampe
1807 Zielfenster
1808 Start-Stopp-Frequenz
1809 Ist-Position
1810 STEP Impulsbreite
1811 Ist-Schrittfrequenz
1814 Position SW LIM+
1815 Position SW LIM-
1816 Zuordnung REF zuDIO 1 ... 8
1817 Zuordnung HW-LIM+ zu DIO1 ... DIO8
1818 Zuordnung HW-LIM- zu DIO1 ... DIO8
1868 Letzte absolute Soll-Position
1885 Uberlaufposition
1899 Software-Version des Schrittmotor-Moduls
Oszilloskop
9740 Kommando
9741 Parameter-Index
9742 Parameter
9743 Daten-Index
9744 Daten
Jetter AG
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10 Kurz-Referenz JX3-MIX1

Belegung Klemme X61

Klemmpunkt Funktion

(o] X61.CNTA Zahlereingang A

5 X61.CNTB Zahlereingang B

° X61.STEP Open Drain Schrittmotor-Ausgang

° STEP

° X61.DIR Open Drain Schrittmotor-Ausgang

o DIR

> X61.0V Bezugspotenzial
X61.Al1 Analoger Eingang 1,0 ... 10V
X61.A12 Analoger Eingang 2,0 ... 10V
X61.AI3 Analoger Eingang 3,0 ... 10V
X61.A01 Analoger Ausgang 1,0 ... 10V
X61.SHLD Schirm

Belegung Klemme X32

Klemmpunkt Funktion

X32.DC24v4,0A Versorgungsspannung DC +24 V
X32.DIO1 Universeller Ein-/Ausgang 1
X32.D102 Universeller Ein-/Ausgang 2
X32.DIO3 Universeller Ein-/Ausgang 3
X32.D104 Universeller Ein-/Ausgang 4
X32.DIO5 Universeller Ein-/Ausgang 5
X32.DI06 Universeller Ein-/Ausgang 6
X32.DI07 Universeller Ein-/Ausgang 7
X32.DI08 Universeller Ein-/Ausgang 8
X32.0V Bezugspotenzial
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Kurz-Referenz JX3-MIX2

11 Kurz-Referenz
JX3-MIX2

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register und I/O-Nummern des multifunktionalen Erweiterungsmoduls
JX3-MIX2 in der Betriebssystem-Version 1.00.0.00.

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.
Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015

und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.

Modul-Code JX3-MIX2: 310

1/0O-Nummern

JC-3xx 10000xxzz
XX Modulnummer: 02 ... 17
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 100000201... 1/0-Nummern fir Modulnummer 02
100000216
JC-24x XXzz
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 201 ... 216 1/0-Nummern fir I/0-Modulnummer
02
JC-647 m1xxzz
m1 Submodulsteckplatz + 1: 2 ... 4
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 20201 ... 20216  1/O-Nummern fiir Submodulsteckplatz
1 und I/O-Modulnummer 02
JC-9xx 20SJ0xxzz
S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5
J Nummer der JX6-1/0-Platine: 1 ... 2
XX 1/0-Modulnummer: 02 ... 32
zz 1/O-Nummer: 01 ... 16
IN/OUT 201100201 ... 1/O-Nummern fir S =1, J =1 und
201100216 1/0-Modulnummer 02

Allgemeine Registeriibersicht JX3-MIX2

0 Statusregister des Moduls

1 Kommandoregister des Moduls
2.5 Prozessdaten

9 Version

500 ... 599 Fehlerzustéande der universellen 1/0Os
1100 ... 1199 Analoger Eingang 1 (X61.Al1)
1200 ... 1299 Analoger Eingang 2 (X61.Al2)
1300 ... 1399 Analoger Eingang 3 (X61.AI3)
1400 ... 1499 Analoger Ausgang 1 (X61.A01)
1500 ... 1599 Zahlereingang A (X61.CNTA)
1600 ... 1699 Zahlereingang B (X61.CNTB)
1700 ... 1799 Serielle Schnittstelle

1800 ... 1899 Schrittmotor

9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz

XX Modulnummer: 02 ... 17

zz77 Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-647 3m03xxz

m Submodulsteckplatz: 1 ... 3

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-9xx 20SJ03xxz

S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5

J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Status des Moduls
0 Status des Moduls

Bit0=1 Fehler der internen Spannungsreferenz
Bit1=1 Fehler der universellen I/Os

Bit4 =1 Fehler der seriellen Schnittstelle

Bit5=1 Fehler Schrittmotor

Bit6 =1 Fehler des Analogwandlers (A/D und D/A)

Bit 16 =1 Schrittmotor: Ist referenziert

Bit 17 =1 Schrittmotor: Zielfenster ist erreicht

Bit 18 = 1 Schrittmotor: Fenster ist definiert

Bit 19 =1 Schrittmotor: Achse wurde angehalten

Bit 20 = 1 Schrittmotor: Stopprampe wurde aktiviert

Bit 25 =1 Analoger Ein-/Ausgang: Analogwerte sind gliltig
Bit 26 = 1 Serielle Schnittstelle: Daten wurden empfangen
Bit 30 = 1 Synchroner Datenaustausch

Kommandoregister des Moduls

1 Kommando

6 Fehler des Statusregisters 0 I6schen
Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

769 Bootloader-Version

Zeiger auf Prozessdaten
Zeiger auf Prozessdaten MR 800 ... MR 802

Wert 0 Gemittelter Wert Analogeingang 1 (X61.Al1)
Wert 1 Gemittelter Wert Analogeingang 2 (X61.Al2)
Wert 2 Gemittelter Wert Analogeingang 3 (X61.AI3)
Wert 3 Zahlerstand des Zahlers A

Wert 4 Zahlerstand des Zahlers B

Wert 5 Schrittmotor: Aktuelle Position

Wert 6 Schrittmotor: Aktuelle Geschwindigkeit

MR 800 <- Wert. Das Ergebnis wird in MR 2 und MR 64 abgelegt.
MR 801 <- Wert. Das Ergebnis wird in MR 3 und MR 65 abgelegt.
MR 802 <- Wert. Das Ergebnis wird in MR 4 und MR 66 abgelegt.

MR 80: Der Wert von 0 ... 4.095 wird als Spannung von 0 ... 10 V am
Analogausgang X61.AO1 ausgegeben.

Jetter AG
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11 Kurz-Referenz JX3-MIX2

Analogeingang Al1 ... AI3

1y00

1y01

1y02

1y06

Status
Bit0 = 1: Fehler: Analoge Hardware

Bit4 =1: Fehler: Abgleichwerte nicht korrekt

Bit 7 =1: Fehler: Interne Spannungen

Bit 12 =1: Giltigkeit: Der Mittelwertpuffer ist gefillt
Bit 25 =1: Giltigkeit der Messwerte

Kommando

5 Fehlerbits des MR 1y00 riicksetzen

Al1..AI3 Gemittelter Messwert des jeweiligen
Analogeingangs

Gleitender Mittelwert

1 Mittelwertbildung ist nicht aktiv

4 Gleitender Mittelwert 4-fach
16  Gleitender Mittelwert 16-fach

mity =1 ... 3 fir Analogeingang X61.Al1 ... X61.AI3

Analogausgang AO1
80 Analoger Ausgangswert
Bereich 12 Bit: 0 ... 4.095
0 entspricht 0 V am Ausgang X61.AO1
4.095 entspricht 10 V am Ausgang X61.AO1
Umrechnung 4095

MR =0/-—

10V

Analogausgang X61.A01

Zahlereingang A, B (Ein- und Zweikanalzihler)

1y00

1y01

Status

Bit 3 =1: Flankenauswertung positive Flanke
Bit4 =1 Flankenauswertung negative Flanke
Bit5=1: Flankenauswertung beide Flanken
Bit6 = 1: Force-Wert ist aktiviert

Bit7=1: Modulo-Funktion ist aktiviert

Bit8 = 1: Gate-Funktion ist aktiviert

Bit9=1: Strobe-Funktion ist aktiviert

Bit 10 = 1: Reset-Funktion ist aktiviert

Bit11=0 Zahlrichtung negativ

(nur Einkanalzahler)
Bit 11 = 1: Zahlrichtung positiv

(nur Einkanalzahler)
Bit12=0 Einkanalzahler ist aktiviert

Bit12=1: Zweikanalzahler ist aktiviert
Bit 14 = 1: Gate-Funktion ist aktiviert
Bit15=1: Zahler ist aktiviert

Kommando
20 Forcen aktivieren

21 Forcen deaktivieren
30 Aktiviere Zahler y (y = 5 fir Zahler A, y = 6 fir
Zahler B)

31 Deaktiviere Zahler y

32 Zahlrichtung vorwarts

33 Zahlrichtung ruckwarts

34 Gate-Funktion aktivieren
35 Gate-Funktion deaktivieren
36 Strobe-Funktion aktivieren

37 Strobe-Funktion deaktivieren

1y02
1y03
1y04

1y05
1y06
1y10
1y11
1y12
1y13

1y20
1y21

40 Einkanalzahler aktivieren, nur MR 1501

41 Zweikanalzahler aktivieren, nurin MR 1501
50 Steigende Flanke aktivieren

51 Fallende Flanke aktivieren

52 Beide Flanken aktivieren

60 Modulo-Funktion aktivieren

61 Modulo-Funktion deaktivieren

Force-Wert des Zahlers
Zahlwert
Strobe-Wert

Reset-Wert

Modulo-Wert

Zuordnung Gate zu Eingang DIO1 ... DIO8
Zuordnung Strobe zu Eingang DIO1 ... DIO8
Zuordnung Reset zu Eingang DIO1 ... DIO8
Polaritat von Strobe, Gate, Reset ; bitcodiert

Bit0=0 Gate-Funktion ist low-aktiv
Bit0=1 Gate-Funktion ist high-aktiv
Bit1=0 Strobe-Funktion ist low-aktiv
Bit 1=1 Strobe-Funktion ist high-aktiv
Bit2=0 Reset-Funktion ist low-aktiv
Bit2=1 Reset-Funktion ist high-aktiv

Frequenz (( AZ&hlimpulse * 1.000) / MR 1y21
Zeitbasis fir Frequenz in ms

mit y = 5 fir Zahler A (X61.CNTA)
mit y = 6 fur Zahler B (X61,CNTB)
mit y = 5 fur Zweikanalzahler A, B (X61.CNTA und X61.CNTB)

Serielle Schnittstelle

1700

1701

1702

1703

1704

1705

1706

Status der seriellen Schnittstelle
Bit12=1: Puffertiberlauf

Bit 13 = 1: Paritatsfehler
Bit 14 = 1: Rahmenfehler

Kommando

9 Fehler 16schen

10 Reset der seriellen Schnittstelle
Baudrate:

2.400 2.400 Baud

4.800 4.800 Baud

9.600 9.600 Baud

19.200 19.200 Baud
38.400 38.400 Baud
57.600 57.600 Baud
115.200 115.200 Baud
Anzahl Datenbits pro Zeichen

7 7 Datenbit

8 8 Datenbit

Anzahl der Stopbits

1 1 Stoppbit

2 2 Stoppbits

Paritat

0 keine (no parity)

1 ungerade (odd parity)
2 gerade (even parity)

Schnittstellen-Standard
0 RS-232
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3 RS485 2-Draht
1710 Sendepuffer, immer 8 Bit pro Zeichen
1711 Sendepufferfiillstand
1712 Empfangspuffer, 8 Bit (ohne Entfernen des Zeichens)
1713 Empfangspuffer, 8 Bit (mit Entfernen des Zeichens)
1714 Empfangspufferfillstand
1715 Empfangspuffer, 16 Bit, little endian (erstes Zeichen Bit 0
... 7; zweites Zeichen Bit 8 ... 15)
2 Zeichen werden dem Puffer entnommen
1716 Empfangspuffer, 16 Bit, big endian (erstes Zeichen Bit 8
... 15; zweites Zeichen Bit 0 ... 7)
2 Zeichen werden dem Puffer entnommen
1717 Empfangspuffer, 32 Bit, little endian (erstes Zeichen Bit 0
... 7; zweites Zeichen Bit 8 ... 15; drittes Zeichen Bit 16 ...
23; viertes Zeichen Bit 24 ... 31)
4 Zeichen werden dem Puffer entnommen
1718 Empfangspuffer, 32 Bit, big endian (erstes Zeichen Bit 24
... 31; zweites Zeichen Bit 16 ... 23; drittes Zeichen Bit 8
... 15; viertes Zeichen Bit 0 ... 7)
4 Zeichen werden dem Puffer entnommen
1719 Fehlerzahler
Schrittmotor
1800 Status des Schrittmotors
Bit0 = 1: Positiver Endschalter aktiv, wenn
Position durch positiven Hard- oder
Software-Endschalter erreicht wurde
Bit1=1: Negativer Endschalter aktiv, wenn
Position durch negativen Hard- oder
Software-Endschalter erreicht wurde
Bit2=1: Referenzschalter aktiv
Bit 3 =1: Software-Endschalter LIM:
Die Istposition des Motors hat die einge-
stellte Position des Software-Endschalters
Uberschritten.
Bit4 =1: Hardware-Endschalter LIM:
Die Istposition des Motors hat die einge-
stellte Position des Hard-
ware-Endschalters Uberschritten.
Bit5=1: Schrittmotor-Fehler
Bit6 = 1: Referenzfahrt-Fehler
Bit7 =1: Software-Endschalter ist aktiviert
Bit8 =1: Am Referenzpunkt halten
Bit9=0: Linearer Achstyp
Bit9=1: Modulo Achstyp
Bit 10 = 0: Absolute Positionierung
Bit10 = 1: Relative Positionierung
Bit 11 =1: Endlos-Positionierung ist aktiviert
Bit12 =0: DIR: Fahrtrichtung negativ (wenn
Polaritdt DIR = 0)
Bit12=1: DIR: Fahrtrichtung positiv (wenn Polaritat
DIR =0)
Bit 16 = 1: Referenz ist gliltig
Bit17 = 1: AXARR : Wird beim Erreichen des
Zielfensters gesetzt
Bit 18 = 1: Innerhalb des Zielfensters
Bit19 = 1: Achse im Stillstand
Bit 20 = 1: Busy: Motor tatig
Bit 21 =1: Achse in Stopprampe
1801 Kommando
0 Bremsen mit eingestellter Bremsverzoge-
rung:
Stopprampe fahren
1 Software-Endschalter aktivieren
2 Software-Endschalter deaktivieren

3 Referenz setzen
4 Referenz I6schen
5 Anhalten ohne Stopprampe
9 Referenzierung nach Modus 1
10 Referenzierung nach Modus 2
1 Referenzierung nach Modus 3
12 Referenzierung nach Modus 4
17 Positionierungsmodus = relativ
18 Positionierungsmodus = absolut
19 Unterbrochene Positionierung fortsetzen
22 Am Referenzpunkt halten
23 Am Referenzpunkt nicht halten
56 Starte Endlospositionierung in positiver
Richtung
57 Starte Endlospositionierung in negativer
Richtung

1802 Soll-Position

1803 Soll-Schrittfrequenz

1804 Polaritaten

1805 Startrampe

1806 Stopprampe

1807 Zielfenster

1808 Start-Stopp-Frequenz

1809 Ist-Position

1810 STEP Impulsbreite

1811 Ist-Schrittfrequenz

1814 Position SW LIM+

1815 Position SW LIM-

1816 Zuordnung REF zu DIO 1...4

1817 Zuordnung HW-LIM+ zu DIO1 ... DIO4

1818 Zuordnung HW-LIM- zu DIO1 ... DIO4

1868 Letzte absolute Soll-Position

1885 Uberlaufposition

1899 Software-Version des Schrittmotor-Moduls

Oszilloskop

9740 Kommando

9741 Parameter-Index

9742 Parameter

9743 Daten-Index

9744 Daten

Belegung Klemme X61

Klemmpunkt Funktion

X61.CNTA Zahlereingang A

X61.CNTB Zahlereingang B

X61.STEP Open Drain Schrittmotor-Ausgang
STEP

X61.DIR Open Drain Schrittmotor-Ausgang
DIR

X61.0V Bezugspotenzial

X61.Al1 Analoger Eingang 1,0 ... 10 V

X61.A12 Analoger Eingang 2,0 ... 10V

X61.AI3 Analoger Eingang 3,0 ... 10V

X61.A01 Analoger Ausgang 1,0 ... 10V

X61.SHLD Schirm
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Belegung Klemme X62

Klemmpunkt
X62.DC24v4,0A

X62.D101
X62.D102
X62.DI03
X62.D104
X62.RxD

X62.TxD

X62.D-

X62.D+

X62.0V

Funktion
Versorgungsspannung DC +24 V

Universeller Ein-/Ausgang 1
Universeller Ein-/Ausgang 2
Universeller Ein-/Ausgang 3
Universeller Ein-/Ausgang 4
RS-232, serieller Eingang des
Moduls JX3-MIX2

RS-232, serieller Ausgang des
Moduls JX3-MIX2

RS-485, serieller Ein-/Ausgang,
halbduplex

RS-485, serieller Ein-/Ausgang,
halbduplex

Bezugspotenzial

48

Jetter AG



Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JX3-THI2-RTD

12 Kurz-Referenz
JX3-THI2-RTD

Bit 20 = 1: Sammelbit obere Grenze
Bit 23 = 1: Sammelbit Forcen
Bit 30 = 1: Synchroner Datenaustausch

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die

Register des Temperaturmoduls Pt100/Pt1000 JX3-THI2-RTD in der
Betriebssystem-Version 1.04.0.00.

Messwerte Kanal 1 und Kanal 2

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.

Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015

2 Digitalwert fir Analogeingang 1
3 Digitalwert fir Analogeingang 2
Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

257 Bootloader-Version

Status von Analogeingang y

1y00 Status von Analogeingang y (y =1 ... 2)
rndEE;qotogzolsﬂe gelnCMzdul-bCode au; It Bit0 = 0: Anzeige des Messwerts in Grad Celsius
'\r/ln dul Clsd 32(3%1_‘:'5 ;Tg,e enso ensoe; en. Bit0=1: Anzeige des Messwerts in Fahrenheit

odul-Lode JAS- 3 : Bit1=1: Zweileitermessung ist aktiviert

Bit2=1: Dreileitermessung ist aktiviert

. . . . Bit3 =1: Vierleitermessung ist aktiviert
Allgemeine Registeriibersicht Bit5=0: Langsamer Messmodus (ca. 100 ms)
f Bit5 = 1: Schneller Messmodus (ca. 10 ms)
0 Statusre'glst"er des MOdU|S Bit6 = 1: Werte des Kanals sind giltig
2.3 Analogeingange 1 bis 2 oAl . o
9. 32 257 Versionen Bit7 =1: Der Kanal ist kalibriert
T Bit 8 = 1: Force-Wert wird angezeigt
1100 ... 1199 Konfiguration Analogeingang 1 Bit9=0: Messung mit Pt1000
1200 ... 1299 Konfiguration Analogeingang 2 Bit9 = 1: Messung mit Pt100
9740 ... 9744 Oszilloskop Bit11=0: Widerstandswert wird angezeigt
Bit 11 = 1: Temperaturwert wird angezeigt
. Bit12=1: Kalibriermodus ist aktiv
Reg|5ternummern Bit 13 = 1: Potentiometermode ist aktiv
JC-3xx 100xx2222 Bit 14 = 1: Kanal y ist aktiv
XX Modulnummer: 02 ... 17 Bit 15 =1: Reset einleiten (synchron)
Bit 16 = 1: Kabelbruch des Kanals y
7777 Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999 Bit 17 = 1: Kurzschluss des Kanals y
JC24x% 3xxz Bit 18 = 1: Untertemperatur des Kanals y
o~ 1/O-Modulnummer - 2: 00 .. 30 Bit 19 =1: Ubertemperatur des Kanals y
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9
Kommandoregister Anal ingan
Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt ° ando €9 ste alogeingang y
1y01 Kommando Analogeingan =1..2
JC-647 3mO03xxz v . geingang y (y )
m Submodulsteckplatz: 1 ... 3 102 2 Leiter-Messmodus
103 3 Leiter-Messmodus
XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30 104 4 Leiter-Messmodus
. . . 105 Fast Mode
z Modulregister-Nummer: 0 ... 9 106 Slow Mode
Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt 107 Anzeige auf Grad Celsius umstellen
108 Anzeige auf Fahrenheit umstellen
JC-9xx 20SJ03xxz ) ) 109 Messung auf Pt100 umstellen
S Nummer der Tré&gerplatine: 1... 5 110 Messung auf Pt1000 umstellen
J Nummer der JX6-I/O-Platine: 1 ... 2 m Erneute Erfassung des Leitungswiderstandes
112 Kanal abschalten
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30 150 Messung des Sensors Pt
. 151 Messung des Zuleitungswiderstandes R.

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9 160 Anzeige Temperaturwert

" " f o 161 Anzeige Widerstandswert
Zugriff auf weitere Modul i¢ direkt

ugriit aut wetigre Modulregister nur indire 170 Zeige (wieder) Temperaturwert an. (Forcen aus)

171 Zeige Force-Wert an.

180 Potentiometermode ausschalten
Bedeutung von y 181 Potentiometermode einschalten
y Nummer des Analogeingangsy =1 ... 2

Anwender-Skalierung
Status des Moduls 1y06 Anzahl der Mittelungen: 2, 4, 8, 16, 32, 64
0 Status des Moduls keine Mittelwertbildung: 0, 1
Bit 0 =1: Hardware-Fehler liegt an . . .
Bit4 = 1: Fehler beim Lesen der Abgleichwerte Sonstige Konfiguration
Bit6 =1: Fenler AD-Wandier 1y03 Potentiometerstellung messen
Bit7=1: Fehler interne Spannungen Y " 9 )

1y04 Force-Wert flir Temperatureingang y
Bit 16 = 1: Sammelbit gliltige Messwerte vorhanden 1y08 Unterer Grenzwert Temperatureingang y
Bit17 = 1: Sammelbit Kabelbruch 1y09 Oberer Grenzwert Temperatureingang y
Bit18 = 1: Sammelbit Kurzschluss 1y20 Schleppzeiger Minimalwert Temperatureingang y
Bit19 = 1: Sammelbit untere Grenze 1y21 Schleppzeiger Maximalwert Temperatureingang y
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12 Kurz-Referenz JX3-THI2-RTD

Oszilloskop

9740
9741
9742
9743
9744

Kommando
Parameter-Index
Parameter
Daten-Index
Daten

Belegung Klemme X41

)
|

Klemmpunkt
X41.11+
X41.U1+
X41.U1-

X41.11-
X41.0v
X41.Br1
X41.Br2
X41.0v
X41.SHLD
X41.SHLD

11+ mit U1+ und 11-
mit U1- briicken
11+ mit U1+ briicken

Signale Sensor 1
Stromanschluss PT1
Spannungsanschluss PT1
Spannungsanschluss PT1

Stromanschluss PT1
Masse

frei

frei

Masse
Schirmanschluss
Schirmanschluss

Zweileitermode

Dreileitermode

Belegung Klemme X42

T

Klemmpunkt
X42.12+
X42.U2+
X42.U2-
X42.12-
X42.0V
X42.Br3
X42.Br4
X42.0V
X42.SHLD
X42.SHLD

12+ mit U2+ und 12-
mit U2- briicken
12+ mit U2+ briicken

Signale Sensor 2
Stromanschluss PT2
Spannungsanschluss PT2
Spannungsanschluss PT2
Stromanschluss PT2
Masse

frei

frei

Masse

Schirmanschluss
Schirmanschluss

Zweileitermode

Dreileitermode

Wichtig!

Die Eingange X41 und X42 sind reine Messeingénge!

Wenn Sie eine aktive Spannung oder Strom an irgendeinen Eingangspin

anschlielRen, dann kann das zur Zerstérung des Moduls fiihren!
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Kurz-Referenzen

Kurz-Referenz JX3-THI2-TC

13 Kurz-Referenz
JX3-THI2-TC

Bit23 = 1: Sammelbit Forcen
Bit 30 = 1: Synchroner Datenaustausch

Passende Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die

Register des Temperaturmoduls Thermoelement JX3-THI2-TC in der
Betriebssystem-Version 1.03.0.00.

Messwerte Kanal 1 und Kanal 2

Modul-Code

Zur |dentifizierung hat jedes JX3-Modul einen eindeutigen Modul-Code.

Sie lesen z. B. mit einer JC-3xx liber R 100002015
und R 100002016 den Modul-Code aus.

Im EDS ist der Modul-Code ebenso enthalten.
Modul-Code JX3-THI2-TC: 312

2 Digitalwert fir Analogeingang 1
3 Digitalwert fir Analogeingang 2
Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

257 Bootloader-Version

Allgemeine Registeriibersicht

0 Statusregister des Moduls
2.3 Analogeingange 1 bis 2
9, 32, 257 Versionen
1100 ... 1199 Konfiguration Analogeingang 1
1200 ... 1299 Konfiguration Analogeingang 2
9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100xxzzzz

XX Modulnummer: 02 ... 17

zzzz Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-647 3m03xxz

m Submodulsteckplatz: 1 ... 3

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt
JC-9xx 20SJ03xxz

S Nummer der Tragerplatine: 1 ... 5

J Nummer der JX6-1/O-Platine: 1 ... 2

XX I/O-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Status von Analogeingang y

1y00 Status von Analogeingang y (y =1 ... 2)
Bit0 = 0: Anzeige des Messwertes in Grad Celsius
Bit0=1: Anzeige des Messwertes in Fahrenheit
Bit1=1: Eispunktkompensation ist eingeschaltet
Bit5=0: Langsamer Messmodus (ca. 100 ms)
Bit5=1: Schneller Messmodus (ca. 10 ms)

Bit6 = 1: Werte des Kanals sind giltig

Bit7 =1: Der Kanal ist kalibriert

Bit 8 = 1: Force-Wert wird angezeigt

Bit9=0: Temperatur Eispunktkompensation wird angezeigt
Bit9=1: Temperatur Thermoelement wird angezeigt
Bit 11 = 0: Spannungswert wird angezeigt

Bit 11 = 1: Temperaturwert wird angezeigt

Bit12=1: Kalibriermodus ist aktiv

Bit 13 =1: Potentiometermode ist aktiv

Bit 14 = 1: Kanal y ist aktiv

Bit 15 =1: Reset einleiten (synchron)

Kommandoregister Analogeingang y

1y01 Kommando Analogeingang y (y =1 ... 2)

105 Fast Mode

106 Slow Mode

107 Anzeige auf Grad Celsius umstellen

108 Anzeige auf Fahrenheit umstellen

112 Kanal abschalten

113 Kanal (wieder) einschalten

160 Anzeige Temperaturwert

161 Anzeige der Thermospannung

170 Zeige (wieder) Temperaturwert an. (Forcen aus)

171 Zeige Force-Wert an.

180 Anzeige der Temperatur der Messstelle des Thermoele-
ments

181 Anzeige der Temperatur der Vergleichsstelle

190 Eispunktkompensation einschalten

191 Eispunktkompensation abschalten

Anwender-Skalierung

1y06 Anzahl der Mittelungen: 2, 4, 8, 16, 32, 64
keine Mittelwertbildung: 0, 1

Bedeutung von y

y

Nummer des Analogeingangs y =1 ... 2

Status des Moduls

Sonstige Konfiguration

1y04 Force-Wert flir Temperatureingang y

1y08 Unterer Grenzwert Temperatureingang y

1y09 Oberer Grenzwert Temperatureingang y

1y20 Schleppzeiger Minimalwert Temperatureingang y
1y21 Schleppzeiger Maximalwert Temperatureingang y

Oszilloskop

0 Status des Moduls

Bit 0 =1: Hardware-Fehler liegt an 9740 Kommando

Bit4 =1: Fehler beim Lesen der Abgleichwerte 9741 Parameter-Index
Bit6 = 1: Fehler AD-Wandler 9742 Parameter

Bit7 =1: Fehler interne Spannungen 9743 Daten-Index
Bit16 = 1: Sammelbit gliltige Messwerte vorhanden 9744 Daten

Bit17 =1: Sammelbit Kabelbruch

Bit 18 = 1: Sammelbit Kurzschluss

Bit 19 = 1: Sammelbit untere Grenze

Bit 20 = 1: Sammelbit obere Grenze
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13 Kurz-Referenz JX3-THI2-TC

Belegung Klemme X41

Klemmpunkt
X41.11+
X41.U1+
X41.U1-
X41.11-
X41.0v
X41.Br1
X41.Br2
X41.0v
X41.SHLD
X41.SHLD

Signale Sensor 1
hier: GND

pos. Anschluss TC 1
hier: GND

neg. Anschluss TC 1
Masse

frei

frei

Masse
Schirmanschluss
Schirmanschluss

Belegung Klemme X42

P Klemmpunkt Signale Sensor 2
X42.12+ hier: GND
A 5 X42.U2+ pos. Anschluss TC 2
ifm X42.U2- hier: GND
: : X42.12- neg. Anschluss TC 2
"= X42.0v Masse
if= X42.Br3 frei
0 0] X42.Br4 frei
L X42.0V Masse
X42.SHLD Schirmanschluss
E X42.SHLD Schirmanschluss
Wichtig!

Die Eingénge X41 und X42 sind reine Messeingénge!

Wenn Sie eine aktive Spannung oder Strom an irgendeinen Eingangspin
anschlielen, dann kann das zur Zerstérung des Moduls flihren!
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Telefon:  +41 71 91879-50
Fax: +41 71 91879-69
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Internet:  http://www.jetterag.ch

Jetter

Jetter AG
Graterstralle 2

D-71642 Ludwigsburg

Telefon:

Telefon
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Fax
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Hotline:

Internet:

E-Mail:

Deutschland
+49 7141 2550-0

+49 7141 2550-433

+49 7141 2550-484
+49 7141 2550-444
http://www.jetter.de

sales@jetter.de

Jetter USA Inc.

13075 US Highway 19 North
Florida - 33764 Clearwater

US.A

Telefon:

Fax:

E-Mail:

Internet:

+1 727 532-8510
+1 727 532-8507
bschulze@jetterus.com

http://www.jetter.de
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